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DERSIN HEDEFLEDIGI CIKTILAR

1. DERSIN AMACI:

ASANSOR SISTEMLERININ TEMEL PRENSIPLERINi, MEKANIK, ELEKTRIK VE ELEKTRONIK BILESENLERINI
ANLAYAN, GUNCEL BAKIM VE ONARIM TEKNIKLERINI UYGULAYABILEN VE ARIZALARI TESHIS EDIP
ONARABILEN, SEKTOR BEKLENTILERINi KARSILAYABILECEK NITELIKLI TEKNISYENLER YETISTIRMEK.

BU KURSU TAMAMLADIKTAN SONRA KATILIMCILAR ASAGIDAKI OGRENME KAZANIMLARINA
ULASACAKLARDIR:

Farkli asansér turlerini ve temel bilesenlerini tanimiar.

Asansor sektérundeki guncel Avrupa standartlarini ve yasal dizenlemeleri analiz edebilir.
Mekanik asansér sistemlerinin igleyis prensiplerini agiklayabilir.

Elektrikli tahrik sistemleri ile elektronik kontrol Unitelerinin iglevlerini kavrar.

Asansoérlerin montaj ve demontaji esnasinda kullanilan temel arag ve geregleri ile Avrupa isg
Saghgi ve Guvenligi prosedurlerini uygulamayi bilir.

Periyodik bakim iglemlerini etkin bir sekilde gerceklestirebilir ve kontrol listelerini kullanabilir.
Yaygin asansoér arizalarini tespit etme ve guvenli bir sekilde ¢6zme yéntemlerini uygular.

Yenilikgi teknolojilerin (IoT, kestirimci bakim, eneriji verimliligi) bakim suregleri Gzerindeki etkilerini
anlar.

Teknik belgeleri (diyagramilar, talimatlar) okuyup yorumlar.

Saglik ve guvenlik bilincine sahip olarak, yénetmeliklere uygun bir sekilde ¢caligir.
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2. HEDEF KiTLE VE BEKLENEN SONUGLAR

Bu kurs, asansér sektérinde kariyer hedefleyen veya sektérde daha yetkin bir pozisyon elde
etmek amaciyla mevcut bilgi ve becerilerini gincellemek isteyen herkes icin uygundur.

Kimler katilmahldir?

Mesleki ve teknik lise mezunlari veya ilgili alanda temel bilgiye sahip bireyler.

Asansér sektérine yeni adim atan veya yeteneklerini gelistirmek isteyen teknisyen
adaylari.

Asansér bakim sirketlerinde gérev yapan ve bilgilerini gincellemek isteyen mevcut
teknisyenler.

Elektrik mUhendisligi, elektronik veya mekanik alaninda temel bilgiye sahip olan ve bu
alanda uzmanlagsmayi hedefleyen bireylerdir.




Kurstan nasil yararlanabilirsiniz?

e Cok yonlu bilgi: Bir asansérun tim ana bilesenleri ve nasil calistiklar hakkinda
derinlemesine bilgi edineceksiniz.

e Pratik beceriler: Bakim, onarim ve ariza teghisi konularinda pratik beceriler gelistireceksiniz

e Mevcut yaklagim: Sektérdeki en son teknolojik gelismeler ve yenilikgi bakim yéntemleri
hakkinda bilgi edineceksiniz.

e Guvenlik bilinci: Saglik ve guvenlik kurallarina éncelik vermeyi 6greneceksiniz.

o Sertifikasyon firsati: Kursu basariyla tamamladiktan sonra, yeterliliginizi onaylayan bir
sertifika alma firsatina sahip olacaksiniz.

e Kariyer avantajlari: Sektérde yetenekli ve talep géren bir asansér bakim teknisyeni olarak
kariyer firsatlarinizi artiracaksiniz.

3. Kitapcik ve referanslarin kullanimina iligkin yonergeler

Bu kitapgik, 70 saatlik "Asansér Ekipmani Montajcisi ve Servis Teknisyeni” kursu icin bir rehber
olarak tasarlanmistir. Ogrenme deneyiminizi en Ust dlzeye ¢ikarmak icin agsadidaki noktalara
dikkat etmenizi 6neririz:
e Yapisal akig: Brosgur, konularin mantikli bir sekilde ilerlemesini saglayacak sekilde
duzenlenmigtir. Bolumleri takip etmek, bilgileri daha iyi anlamaniza yardimci olacaktir.
e Onemli bilgiler: Onemli tanimlar, formuller veya kritik bilgiler kalin veya italik olarak
vurgulanir.
e "DlsUniin:", "Unutmayin:”, "ipucu:” gibi basglklar aktif distinmeyi tesvik etmek, énemli
noktalara dikkat cekmek ve pratik tavsiyeler sunmak igin kullanilir.
¢ Uygulama ve degerlendirme: BrosUr boyunca uygulama igin sorular veya kisa éneriler yer
almaktadir. Bu bélumler, 6grendiklerinizi pekistirmek igin bir firsat saglar.

Referanslarimiz ve glincel yaklagimimiz: Bu brosUrun igerigi, asansér muhendisliginin genel
ilkelerinin yani sira Avrupa’nin énde gelen asansér Ureticilerinin (érnegin Kone, Schindler,
Orona, Otis, ThyssenKrupp, Mitsubishi Electric, Siemens) glncel teknik talimatlarina, servis
kilavuzlarina ve en son teknolojik uygulamalarina dayanmaktadir. Bunu yaparak, bu sektére
sadece temel bilgileri degil, ayni zamanda yenilikgi ve gelecege yoénelik bir yaklagim
saglamayr amagchyoruz. Guvenlik ve mesleki yeterlilik dnceliklerimizdir.
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|. ASANSOR EI(_iPI\:IIANI MONTAJCISI VE SERVIS TEKNISYENI
POZISYONYIGIN i$ YERINDE

GUVENLIK VE SAGLIK

1. iSiN OZELLIKLERI

Asansér ekipmani  montajcisi  ve  servis  teknisyeni,
asansoérler, kaldirma platformlari, vingler, yuk asansérleri ve
yolcu asansoérleri gibi tasima ekipmanlarinin - montaijy,
onarimi, bakimi ve teknik denetimiyle ilgilenir.

Calisma genellikle yuksekte, asansér bosluklarinda veya makine
odalarinda, ayrica dar alanlarda ve vyuksek riskli kosullarda
gerceklestirilir.

2. i3 ORGANIZASYONU

* Bakim ¢alismalari en az iki kisilik ekipler halinde yapilmalidir.

e Asansor boslugunda galisirken emniyet sistemlerinin kullanilmasi zorunludur.

* Alet ve ekipmanlar giivenli ve dizenli bir sekilde saklanmalidir.

* iscifiziksel ve zihinsel olarak iyi durumda olmalidir - alkol veya diger sarhos edici maddelerin etkisi
altinda caligiimamalidir.

3. SAGLIK VE GUVENLIK GEREKLILIKLERI

Periyodik egitim ve is brifingi dahil oilmak tGzere duzenli saglk ve guvenlik egitimi.
Kaldirma ekipmanlari igin galistirma ve bakim talimatlar bilgisi.

Bakimi yapilan ekipmanin tarine uygun OTI (Teknik Denetim Ofisi) yetkileri.
Calismaya baslamadan énce kapatma prosedurlerine uyulmasi.

Alet ve ekipmanlarin teknik durumunun surekli izlenmesi.

Calisma alaninin yeterli sekilde aydinlatiimasini saglanmasi.

isyerinin yetkisiz erisime karsi glivence altina alinmasi.

VVVVVV VY

Tam usulstzltkleri ve tehlikeleri amirine bildirme yakamlalagu.

4. iSIN MESLEKI RISKLERI

1. Yuksekte caligma - ving saftlarinda veya yapilarda ¢aligirken digsme riski

1. Elektrik tesisati ile temas - elektrik gcarpmasi olasiligi

i Mekanik tehlikeler - makine ve ekipmanin hareketli parcalarindan (érn. halatlar,
digliler) kaynaklanan yaralanmalar

I Kapali galisma alani - saftlarda ve makine dairelerinde ¢alisirken yaralanma tehlikesi

1. Guralta ve titresim - elektrikli aletlerle uzun sureli calisma

1. Kimyasal maddeler - yaglar, gresler, temizlik maddeleri ile temas

I. Fiziksel zorlanma - agir esyalar tasimak, farkli pozisyonlarda ¢aligsmak
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ulagim

Elektrik carpmasi tehlikesi

Dusme riski - makinelere

>

=

Hareketli ekipman tarafindan Asbest

ezilme riski

A

Kayma riskleri

Algak tavanlarin neden
oldugu bas yaralanmasi riski

>

Takilma riskleri

A -

duasme olasihgi

Elektrik carpmasi tehlikesi

Arabanin tavanindan

A\ /o

Sabitlenmemis hareketli
ekipman nedeniyle ezilme riski

A

Kayma riskleri

A\

Ust alanda ve tahrik sisteminde  Dusen cisimler

ezilme tehlikesi

Asbest

p>i:p>

Takilma riskleri

>

A

tehlikesi

Elektrik carpmasi tehlikesi

Durdurma noktasindan veya
merdivenden gukura dusme

P>

A\ 4\

Hareketli ekipman tarafindan
ezilme riski

A

Kayma riskleri

A

Kabin ,karsi agirlik ve komsu Dusen cisimler

agirlik tarafindan ezilme
riski.

>

Takilma riskleri

5. KiSiSEL KORUMA EKIPMANLARI

@ Koruyucu kasklar
@ Gavenlik gozlugu

Kir ve mekanik faktérlere karsi
koruyucu is kiyafetleri

KORUYUCU GOZLUK:
FIRLAYAN NESNELERDEN KAYNAKLANAN
TEHLIKELER OLDUGUNDA ZORUNLUDUR

(ORNEGIN DELME, TASLAMA VB. / /

ISLEMLER SIRASINDA).;
KIMYASAL URUNLERLE CALISIRKEN \
TAVSIYE EDILIR.

KORUYUCU AYAKKABI: a?®

iLETKEN, DELINMEYE DAYANIKLI.

DUSEN NESNELERE KARSI AYAK PARMAGI
KORUMASI.

MERDIVENE TIRMANIRKEN DAHA iYi DESTEK
SAGLAMAK iCIN TOPUK.

AYAKKABININ AYAK BILEGINIi

KAPLAMASI TAVSIYE EDILIR.

DUSME TEHLIKES| OLDUGUNDA DUSME
KORUMA EKIPMANI KULLANILMASI

TEHLIKELI ALANA ERiSiMi ONLEMEK iCiN BIR

DUSMEYi DURDURMAK ICIN BiR EMNIYET

@ is eldivenleri
@ Kulak koruyucu

KORUYUCU KASK:

BASINIZA BIR SEY DUSME RiSKi OLDUGUNDA GEREKLIDIR.

TUM SANTIYELERDE ZORUNLUDUR.

KASKI URETICININ ONERILERINE GORE KONTROL EDIN!

KORUYUCU BASLIK:

KUCUK MAKINELERDE VE ASANSOR BOSLUGUNDA CALISIRKEN

YARALANMALARDAN KORUNMAK iGIN HER ZAMAN TAKILMALIDIR.
7 3

@ Emniyet halatll emniyet kemeri

celik burunlu ve kaymaz tabanli is
ayakkabisi

| KULAK KORUMASI: )
| GURULTU 85 DB(A)'YI ASTIGINDA ZORUNLUDUR.

N GEREKLI ELDIVENLER:

\ NESNELERI ELLE TASIMAK IGIN SAGLAM IS

|ELDIVENLERI.

7 ONARIM, ALET KULLANIMI VB. SIRASINDA
YARALANMALARA KARSI KORUMA
SAGLAYAN ELDIVENLER.
CANLI EKIPMAN UZERINDE GALISMAK IGIN
ELEKTRIK YALITIMLI ELDIVENLER.
KIMYASAL URUNLERLE CALISMAK ICIN

S KIMYASAL ELDIVENLER.

i$ KIYAFETLERI

KESIKLERE, KIRE VB. KARSI

KORUMA SAGLAR.

SIRKETi TANIMLAR.

ZORUNLUDUR:
SISTEMI.

GUVENLIK CIHAZI.



GiYiILMEMESi GEREKENLER:

Caligir durumda elektrikli ekipmanlarla galisirken metal saatler, bilezikler, kolyeler, yuzukler vb. Tehlikeli hareketli
ekipmanlara takilabilecek bol giysiler. Tehlikeli ekipmanlara takilabilecek kravatlar, esarplar vb.

[ HATIRLATMA:

Yerel dizenlemeler, gozlUk, yansitici yelek vb. gibi ek koruyucu ekipmanlarin kullaniimasini gerektirebilir.

6. Acil durum énlemileri

e Tahliye ve acil durum prosedurleri hakkinda bilgi sahibi olmak.

e ilk yardim uygulayabilme becerisi.

e Herhangi bir kaza veya tehlikeli durumun derhal amire bildirilmesi zorunlulugu.

e igyerinde ilk yardim gantasi bulunmasi.

1.1. Kaldirma ekipmanlarinin montaji

ve bakimi ile ilgili goérevlerin

gerceklestiriimesinde glivenlik tehlikelerinin 6zellikleri

ELEKTRIK TEHLIKELERI

* Elektrik carpmasi - asansoérlerin elektrik
tesisatlarinda, genellikle galigma geriliminde
calisma.

* Ark olusumu ve kisa devreler - 6zellikle uygun
sekilde korunmamis tesisatlarda yanik veya
patlama riski.

¢ Uygun olmayan topraklama veya yalitim -
6lum dahil olmak tzere ciddi kazalar riski.

MEKANIK TEHLIKELER

* YUksekten dugme - isler genellikle yuksekte
(6rnegin asansér bosluklar, destek yapilari)
yapilr ve bu da digme riski olusturur.

¢ Ezilme - ving bilegenleri agir ve hareketli
olabilir, mekanizmalar veya dugen parcgalar
tarafindan ezilme riski vardir.

¢ Hareketli bir bilesen tarafindan ¢arpilma -
kablolar, digliler, karsi agirliklar gibi hareketli
makine pargalariyla temas etme olasiligi.

¢ Kiriklar, uzuv yaralanmalari - montaj veya
bakim sirasinda, 6rnegin mekanizmalara
ellerin sikigmasi gibi.

YANGIN TEHLIKELERI VE PATLAMA
TEHLIKELERI

* Elektrik kisa devreleri - yangina neden
olabilir.

e Yanici maddelerin kullanimi (C’Jrnegin,
yaglayicilar, yaglar) - yuksek sicakliklarda
veya kivilcimlarda tutugma riski vardir.

 Kapal alanlarda ¢aligma (érnegin,
asansér bosluklart) - sinirl havalandirma,
buhar patlamasi riskini artirir.

CEVRESEL TEHLIKELER

* Elektrik carpmasi - genellikle calisma
geriliminde vinglerin elektrik tesisatlarinda
calisma.

* Ark olusumu ve kisa devreler - 6zellikle
uygun sekilde korunmamis tesisatlarda
yanik veya patlama riski.

¢ Uygun olmayan topraklama veya yalitim -
6lum dahil olmak tzere ciddi kazalar riski.




ERCOMOLALE TERILEAIER Wi PROSEDURLERE UYULMAMASINDAN VE
e ALETLERIN UYGUNSUZ KULLANIMINDAN

* Fiziksel asiri yuk - agir nesneleri tagimak, KAYNAKLANAN RISKLER
zorlu pozisyonlarda galigmak.

* Stres ve yorgunluk - zaman baskisi,
guaralta veya sinirl gorus kosullari
altinda ¢calismak.

* Rutin ve dikkat daginikligi - guvenlik
prosedurlerinin atlanmasina neden
olabilir.

e igyerinin uygun sekilde gtivenliginin
saglanmamasi - igsaretlerin eksikligi,
tehlike bolgesinin yetersiz gitlerle
cevrilmesi.

* Kigisel koruyucu ekipmanlarin (KKD)
kullaniimamasi - kask, emniyet kemeri,
dielektrik eldiven gibi.

* Uygun olmayan bakim veya kurulum -
ekipman arizasina ve insanlara tehlikeye
neden olabilir.

1.2. iTE GUVENLIK KURALLARI

1. SAGLIK VE GUVENLIK YONETMELIKLERINE
UYUN

6. ALKOL VEYA UYUSTURUCU ETKiSi ALTINDA
CALISMAYIN

Pozisyonunuz igin gegerli olan saglk ve Bu sadece tehlikeli oilmakla kalmaz, ayni
guvenlik talimatlarini 6grenin. zamanda cezalandirlabilir bir durumdur.
Baslangi¢c ve periyodik egitim kurslarina SUpheli durumlari diger ¢alisanlara
katihin. bildirin.

2. KIiSISEL KORUYUCU EKIPMAN (KKD)

7. KENDINIzi VE BASKALARINI GUVENDE

KULLANIN. TUTUN

Gerekirse kask, eldiven, guvenlik gézluguy, Prosedurlere uygun sekilde g¢alisin.
yansitici yelek, maske vb. giyin. Gerekirse, diger kisileri tehlikeler
Kigisel koruyucu ekipmanin (PPE) konusunda uyarin,

durumunu kontrol edin ve agsinma veya
hasar varsa bildirin.

3. TEHLIKELERI VE KAZALARI BILDIRIN

8. YANGIN GUVENLIGI KURALLARINA

UYUN
Tehlikeli durumlari gérmezden gelmeyin En yakin acil ¢ikiglari ve yangin
- higbir sey olmamig olsa bile. sénduruculeri bulun.
Her olay (kuguk olaylar bile) amirinize Kagis yollarini veya yangin séndirme
bildirilmelidir. cihazlarini engellemeyin.
4. MAKINE VE EKIPMANLARIN 9. MOLA VERIN - KENDINiZi ASIRI YORMAYIN
CALISTIRILMASINA ILISKIN KURALLARA UYU
Sadece kalifiye oldugunuz ekipmanlari Yorgunluk, hata ve kaza riskini artirir.
kullanin. Molalar, odaklanma ve Uretkenligi
Yetkili degilseniz, makineleri kendiniz korumaya yardimci olur.

tamir etmeyin.

! KACININ

Aletleri ve malzemeleri uygun sekilde Cep telefonu ve diger dikkat dagitici
saklayin. unsurlarin kullanimini azaltin.
Trafik yollarindan engelleri kaldirin.
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1.3. Elektrik carpmasi, yliksekten dliigsme, ezilme vb. kazalarda ilk yardim.

1.3.1. ELEKTRIK GARPMASI

? 1. KENDI GUVENLIGIiNizi SAGLAYIN

Elektrik kaynaginin kesildiginden emin olana kadar yaralya dokunmayin!

2. GUC KAYNAGINI KESIN

Sigortalari kapatin veya figi prizden gekin. Bu mumkun degilse, kuru ve yalitkan bir nesne (6rnegin tahta bir gubuk)
kullanarak kazazedeyi yangin kaynagindan uzaklastirin.

3. HAYATI FONKSIYONLARI KONTROL EDIN

Nefes aliyor mu? Nabzi var mi? Nefes almiyorsa CPR (kalp masaiji) uygulayin

4. YARDIM GAGRISI YAPIN

Acil durum numarasi 112'yi arayin.

5. YARALANAN KiSiYi GUVENDE TUTUN

Bilinci yerindeyse, yatirin ve gézlemleyin. Psikolojik destek saglayin ve gerekirse bir battaniyeyle értdn.

1.3.2. YUKSEKTEN DUSME

1. KAZA ALANINI GUVENLIK ALTINA ALIN

Yukaridan veya gevrenizden herhangi bir seyin sizi tehdit etmediginden emin olun.

2. YARALANMIS KiSiYi HAREKET ETTIRMEYIN!

Omurilik yaralanmasindan stpheleniliyor! Daha fazla tehlike altinda olmadigi sirece hareket ettirmeyin.

3. BILING VE NEFES DURUMUNUZU KONTROL EDIN

Solunum yoksa - CPR'ye baslayin. Nefes aliyor ancak bilinci kapallysa - omurilik yaralanmasi yoksa, gavenli
yan pozisyona getirin.

4. YARDIM GAGIRIN - 112

- 6



1.3.3. EZME (ORNEGIN AGIR BIR CiSiM, MAKINE TARAFINDAN

1. GUVENLIGi SAGLAYIN

neden olabilir).

4. YARDIM CAGRISI YAPIN

Acil durum numarasi 112'yi arayin.

5. DESTEK SAGLAYIN

2. SU DURUMLARDA ESYAYI KENDINiZ GCIKARMAYIN:
Cok agirdir, gégsu veya pelvisi ezebilir - bu, kurbanin durumunu kétulestirebilir (érnegin ic kanamaya

3. HAYATi FONKSIYONLARI KONTROL EDIN

Eger solunum veya nabiz yoksa CPR'ye baslayin.

Kisinin bilinci yerindeyse, onunla temasi surdurun.

ILK YARDIMIN GENEL

ILKELERI

1. OLAY YERINI GUVENLI HALE
GETIRIN - ONCE KENDI
GUVENLIGINIZI SAGLAYIN.

2. YARALININ DURUMUNU
DEGERLENDIRIN - BILINC, SOLUNUM,
KANAMA.

3. YARDIM GAGIRIN - 112

4. LK YARDIM UYGULAYIN - BILGI
DUZEYINIZE GORE.

5. YARALIYI YALNIZ BIRAKMAYIN -
YARDIM CAGIRMAK ZORUNDA
KALMADIKCA.

Not: Metinde belirtilen acil durum
numaralari Polonya'da gegerlidir ve
diger Ulkelerde gegerli oimayabilir!

Risk almadan yaklasip yaklagamayacaginizi degerlendirin.

ILK YARDIM
PROSEDURU
BROSURU

Tibbi mtdahale gerektiren bir olay durumunda:

Temel ilkeler
& Sakin olun

GETIRIN
[

& Kaza mahallini GUVENLI HALE

GUVENLIGINIZE dikkat edin.

Her seyden énce, KENDI =

Bir kazayi bildirirken, y
sunlari belirtin \\

Kaza NEREDE meydana geldi]

NE oldu?

Kag kisi yaralandi?

Yaralanmalarin tart nedir?

ETKILENEN KiSiYi TEHLIKE
BOLGESINDEN GIKARIN

Sorulari BEKLEYIN!

>

ad =
@

YARDIM | ETKILENEN KISININ NEFES

YARALANAN KiSININ
BILINGLI OLUP
OLMADIGINI

omuzlarini sallayarak,
bagrarak, dokunarak
kontrol edin.

2 NEFES VERIN.

1 NEFES/1 SANIYE.
Burun deliklerini sikistirin|
Basl geriye egin.

M| Dogru nefes almanin
belirtisi,
gogsun yukselmesidir.

GAGIRIN ALIP ALMADIGINI

KONTROL EDIN
veya
n2
999

-baginizi geriye egin,
-genenizi kaldirin,
-kendi yanaginizda nefe:
verme hava akimini
hissedin,

4

mevcutsa -

AED
defibrilatér

-go6gus yukseliyor mu?
-dogru nefes almayi
duyabiliyor musunuz?

CPRYye BASLAYIN

30 gégus kompresyonu
2 nefes ile dénustmia

olarak.

Defibrilatér t\:pi AED
geldiginde, cihazda
ulunan hoparlsrden gelenf

komutlar izleyin.

Basing noktasi - gogus
kemiginin merkezi

KULLANIN

£

EMERGENCY TELEPHONE  tel. 112;

Onemli bilgiler

-

ACIL TIBBI YARDIM SERVISI TEL. 999

YURUYEN

Hemgire

ILK YARDIM EGITIMI
ALMIS Kigi iLK YARDIM

YARALANMALARI
TEDAVI EDIN

MUMKUN OLDUGUNCA
YARDIM EDIN, ORNEGIN

KISIYi YAN
POZISYONA

EN YAKIN iLK YARDIM KiTi

YERLESTIRIN SEDYELER QU YERDE

BULUNMAKTADIR:

¥

SAGLIK VE GUVENLIK
DEPARTMANI

gl e e T

Tibbi yardim gelene kadar
solunumu ve bilinci izleyin Advesoyad

Tibbi yord:mt%elene kadar solunumu ve

Kaynakbhppartnersc.pl

ilinci izleyin




TITASANSGR EXIPMANININ OZELLIKLERI

ASANSORLERIN GUVENLI, VERIMLI VE KESINTISIZ CALISMASI KULLANICILARIN HAYAT

GUVENLiégga\JFORU VE ZAMAN YONETIMIYLE DOGRUDAN BAGLANTILIDIR.

BU NEDENCE DUZENLI BAKIM VE POTANSIYEL ARIZALARIN DERHAL VE
DOG\R‘U'§EKiLDE GIDERILMESI HAYATI ONEM TASIR.

Guvenlik: Temel amag insan hayatinin gavenligidir.
Duzenli bakim, olasi tehlikeleri dnceden tespit ederek
kazalari énler.

Verimlilik ve etkinlik: iyi bakimi yapilan bir asansor,
daha az enerji tuketir, daha sessiz ¢alisir ve daha uzun
omurludar.

Yasal yukiamililiikler: Birgok Ulkede (Avrupa Birligi dahil), asansérlerin
periyodik bakim ve muayenesi yasal bir zorunluluktur. Bu sorumluluk hem
bina yoneticilerinin hem de bakim sirketlerinindir.

Maliyet etkinligi: Kicuk arizalarin bdyimeden 6nce giderilmesi, ileride masrafli onarimlarin
yapiimasini énler.

1. ASANSOR EKiPMANLARININ SINIFLANDIRILMASI VE TANIMI

Asansorler, tasarimlarina ve calisma prensiplerine goére gesitli sekillerde siniflandirilabilir. Bu siniflandirmalar,
asansérin amacing, ¢ekis sistemine veya makine odasinin konumuna gére yapilir. Her tipin kendine 6zgu
avantajlari ve uygulama alanlari vardir.

1.1. TAHRIK SISTEMINE GORE ASANSORLER

GEKIS (HALATLI) ASANSORLER:

Tanim:

En yaygin asansér taraduar. Kabin ve karsi agirlik, halatlar vasitasiyla bir cekme
kasnagdi Uzerinde hareket eder. Bir motor cekme kasnagini déndurerek kabinin
yukari ve agagi hareket etmesini saglar.

Calisma prensibi:

Motor tarafindan tahrik edilen gekme kasnag, strtinme yoluyla halatlari geker.
Karsi agirlik, troley Uzerindeki ytkan bir kismini dengeleyerek motorun ihtiyag
duydugu enerijiyi azaltir.

ALT KATAGORILER:

Digli tahrikli makineler: Geleneksel olarak Diglisiz ¢ekis makineleri: Bunlar, digli ihtiyacini

kullanilan bu makinelerde, hareketi motor ortadan kaldiran dogrudan tahrikli motorlar kullanir.

saftindan tahrik kasnagina aktaran bir disli Bu sayede daha yuksek hizlar, daha az garditd ve

kutusu bulunur. Daha dustk hizlar ve daha daha fazla enerji verimliligi saglarlar. Modern

yuksek kapasiteler igin uygundurlar. binalarda ve yudksek hizh asansérlerde tercih
edilirler.

ipucu: Diglisiz makineler (6zellikle PM - Kalici Miknatisli - motorlara sahip olanlar), kompakt tasarimlari ve ytksek verimlilikleri
nedeniyle artik endustri standardi haline gelmektedir.



1.2. Makine dairesi konumuna gére asansérler

MAKINE DAIRESiZ ASANSORLER (MRL):

Tanim: Asansoérun gekis makinesi ve kontrol paneli
genellikle asansér bosluguna veya asansér
boslugunun tepesine entegre edilmistir ve bu sayede
ayri bir makine dairesi ihtiyacini ortadan kaldirir (su
anda daha yaygin bir ¢ézamdur).

Avantajlari: Binada yerden tasarruf saglar, mimari

esneklik sunar ve kurulum maliyetlerini dugurebilir (ayri

bir oda inga etmeye gerek yoktur).

Dezavantajlari: Bakim ve onarim igin erigsim noktalari
sinirli olabilir ve ses ve isI yaltimi daha kritik hale
gelebilir.

1.3. Kullanim amacina gére asansorler

M YURUYEN MERDIVENLER
% VE YURUYEN YOLLAR

Ahgveris merkezleri, havaalanlari ve
metro istasyonlari gibi yogun trafikli
alanlarda  surekli  toplu tasima
amaclyla kullanilirlar. Temel galigma
prensipleri asansérlerden farkli olsa
da, mekanik ve elektriksel bakim
prensipleri benzerdir.

tasarlanmugtir.

‘1@1 YUK ASANSORLERI

Fabrika, depo, aligveris merkezi
vb. agir yuklerin tasinmasi igin

dayanikhlik 6n plandadir.

MAKINE DAIRELI ASANSORLER:

Tanim:

Asansérun gekis makinesi, kontrol paneli ve diger
kritik ekipmanlar ézel bir makine dairesinde bulunur.
Avantajlari: Bakim ve onarimlar igin daha iyi erisim
ve calisma alani, makine dairesinin binaya yaydigi
gurdltd ve isinin daha az olmasi.

Dezavantaijlari: Binada ek alan gerektirir ve mimari
esnekligi sinirlayabilir.

r’} SERVIS ASANSORLERI
VE HiZMET ASANSORLERI

@O

Restoran, otel vb. yerlerde kuguk

evrak vb.)

yuklerin (gida,

Kapasite ve taginmasinda  kullanilir.  Kabinler
kguktar ve  genellikle insan
tasimacihgina uygun

tasarlanmamigtir.

EI ENGELLi ASANSORLERI

Fiziksel engelli bireylerin erisimini
kolaylastirmak igin tasarlanmigtir.
Dusuk hizlarda ve 6zel 6nlemlerle
cahsirlar.

SEDYE/YATAK
ASANSORLERI
Hastanelerde ve sadlik tesislerinde
sedyeyle hasta tasimaciligi igin
o6zel olarak tasarlaonmig ve

donatilmistir. Genis kabin ve akici
hareket 6n planda tutulmustur.

H@” YOLCU ASANSORLERI

Konut, ticari, ofis vb. binalarda insan
tasimaciliginda kullanilir. Konfor, hiz
ve guvenlik en d6nemli unsurlardir.

2. KALDIRMA EKIPMANLARININ PARAMETRELERI

Asansoérlerin performansi ve uygunlugu, belirli teknik parametrelerle belirlenir. Bu parametreler, bir asansérin
hangi bina ve kullanim amacina uygun oldugunu anlamamiza yardimcl olur ve bakim surecleri sirasinda énemli
bilgiler saglar.

)

dikey mesafe. Bu, kullanim amacina ve binanin
yUksekligine bagli olarak degisir. Ornegin, konut
asansoérleri genellikle yaklasik 1 m/s hizla caligirken,
yUksek binalarda 6-10 m/s veya daha yuksek
hizlara ulasabilirler.

I Menzil (m): Asanséran hizmet verdigi en alt ve en
~¥ st katlar arasindaki digey mesafe.

Hiz (m/s): Bir asansérin bir saniyede kat ettigi o5

Kapasite (kg) ve kigi sayisi: Asansérin gavenli bir
sekilde tasiyabilecegi maksimum yuk (kilogram)
ve maksimum kisi sayisi. Bu, dogrudan kabinin
buyuklugt ve motor gucuyle ilgilidir. Belirtilen yuk
kapasitesi asla agiimamalidir.

g Durak sayisi: Asansérin hizmet verdigi kat sayisi.

0]0)]
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Motor giicii (kW): Asansér kabinini ve yukand Besleme gerilimi (V) ve frekans (Hz):
hareket ettiren motorun gucudur. Kapasite ve hiz VUVVVT Asansérin elektrik sebekesinden aldigi gug

ile dogru orantilidir. degerleridir (Ornegin Avrupa'da 380-400 V/50
Hz).

e

Gap (mm) ve halat sayisi: Cekisli asansorlerde N Ray tipleri: Kabin ve kargi agirigin digey
% kullom‘l'o? gelik halatlarin "goplw.ve Saylsl, hareketini yénlendiren gelik raylarin profili ve

asansoérin performansi ve guvenligi agisindan sigtleri (Grn. T70, T90, TI25)

kritik 5neme sahiptir. T '

Ipucu: Bu parametreler, asansérin teknik veri sayfasina benzer. Herhangi bir bakim veya ariza durumunda, yedek pargalarin

dogru tespiti ve performans degerlendirmesi bu parametrelere gbére yapilir. Bu bilgiler genellikle asansérin isletme izni ve
bakim kayitlarinda yer allr.

3. KALDIRMA EKIPMANLARI iGIN STANDARTLAR

Asansorlerin tasarimi, Uretimi, montaji, bakimi ve isletimi, Avrupa duzeyinde belirlenmis siki standart ve
ydénetmeliklere tabidir. Bu standartlar, kullanici guvenligini saglamak ve asansérlerin belirli kalite ve performans
kriterlerini karsilamasini garanti altina almak igin olusturulmustur.

TEMEL AVRUPA VE ULUSAL STANDARTLARI:

EN 81 serisi standartlar: Avrupa Birligi tarafindan belirlenen ve ulusal standardizasyon kuruluslari

tarafindan ulusal duzenlemelerle uyumlu hale getirilen asansérler igin birincil gavenlik kurallardir
(6rnegin Polonya'da PN-EN 81, Alimanya'da DIN EN 8], Birlesik Krallik'ta BS EN 81, Turkiye'de TS EN 81).

EN 81-20 (Yapi ve montaj igin guvenlik kurallar):  EN  81-50  (Tasarm  ilkeleri, hesaplamalar,

insan ve/veya yuk tagima amagh asansérler igin muayeneler ve testler): Asansér bilegenlerinin

gavenlik kurallarini  kapsar. Modern asansoér tasarim ilkelerini, hesaplamalarini, muayenelerini
uvenlik gereklilikleri hakkinda ayrintili bilgi igerir ve test ydntemlerini belirtir.

?érnegin, kuyu ve Ust acikliklar, kabin boyutlari,

kapi dayaniklihgr).

Unutmayin: Eski standartlar (EN 81-1, EN 81-2) yerini yeni nesil standartlara birakmistir. Bakim teknisyenlerinin islerini dogru ve
guvenli bir sekilde yapabilmeleri icin mevcut standartlara hakim olmalari hayati 6nem tagimaktadir.

CE isareti: Urinlerin Avrupa Ekonomik Alani (AEA) iginde serbest dolagim igin saglik, guvenlik,

cevre ve tuketici koruma gerekliliklerine uygun oldugunu gésteren bir isarettir. Bu isaret,
asansor bilesenleri ve komple asansérler igin zorunludur.

ASANSOR YONETMELIGI (2014/33/EV):

Bu Avrupa direktifi, asansérlerin ve guvenlik bilegenlerinin piyasaya surtlmeden veya hizmete alinmadan
oénce karsilamasi gereken temel saglik ve guvenlik gerekliliklerini belirler. Ureticilerin, montajcilarin,

ithalatcilarin ve distribUtérlerin yakamlualtklerini belirler. Asansérler igin CE isaretlemesi ve uygunluk
degerlendirme suregclerini duzenler.

pucu: Asansér Direktifi ve ilgili standartlara erismek icin Avrupa Komisyonu ve ulusal standardizasyon kuruluslarinin (6rnedin
CEN/CENELEC) web sitelerini diizenli olarak kontrol etmek énemlidiir.

BAKIM VE ISLETIM YONETMELIGI:

Bakim ve isletimle ilgili dizenlemeler: Avrupa genelinde asansérlerin guvenli ve dogru isletimi, zorunlu

periyodik bakim ve periyodik muayeneleri dizenleyen ¢esitli ulusal dizenlemeler bulunmaktadir.
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ANA HUKUMLER:

e Zorunlu bakim sézlegmeleri.

« Zorunlu periyodik muayene (yillik muayene) ve yetkili muayene kuruluslari.
« Bina sahibi/ydneticisi ve asansér bakim sirketinin sorumluluklari.

e Bakim dokimantasyonu.

Unutmayin: Bir asansér teknisyeni olarak, yalnizca teknik bilgi yeterli dedgildir; Gzerinde ¢alistiginiz asansérlerin hangi
standartlara gére uretildigini, tabi olduklari yénetmelikleri ve yasal yldkamldltklerinizi de bilmeniz gerekir. Bu, hem sizin hem

de kullanicilarin gavenligi icin nemlidir.

EGE_J 4. TEKNiK DOKUMANTASYON

Teknik dokimantasyon, asansér bakim ve onarim sureglerinin temel tasidir. Uretici tarafindan asanséran tim yasam
déngusu boyunca (tasarim, imalat, montaj, bakim, onarim, modernizosyon) saglanan, ayrintili bilgiler igceren kapsamili
bir dokiman setidir. Bu dokimantasyonu dogru bir sekilde okuyup yorumlayabilmek, arizalari teghis etmek veya

bakimi dogru bir sekilde gergeklestirmek icin cok Snemlidir.

1|| MONTAJ VE KURULUM KILAVUZLARI:

Asansér bilesenlerinin montaji i¢cin adim adim talimatlar
icerirler. Saft, makine dairesi ve kabin boyutlari ile montaj
toleranslari gibi detayl teknik gizimler igerirler.

/pucu: Modern asansérlerde, kurulum talimatlarinda siklikla
“hizlr kurulum” ve “guvenlik” ile ilgili ipuclari yer alir.

[%, ELEKTRIK VE MEKANIK SEMALARI:

ELEKTRIK SEMALARI:

Asansérin tum elektrik devrelerini, kablo baglantilarini,
sigortalarini,  kontaktérlerini, roélelerini, sensérlerini  ve
kontrol panellerini gésteren diyagramlar. Bunlar, arizalar
teshis etmek icin en dnemli araglardan biridir.

MEKANIK SEMALAR:

Asansériin mekanik bilegenlerinin (motor, kasnak, fren,
kapi mekanizmalari vb.) konumunu, baglantilarini ve
hareketli parcalarini gésteren gizimler.

pucu: Elektrik ve mekanik semalari okuyabilme becerisi,
asansér bakim teknisyenleri icin en temel becerilerden
biridir. Sembolleri ve baglantilar anlamak, arizalari hizli bir
sekilde bulmaniza yardimci olacaktir.

éﬁ YEDEK PARGA LISTELERi VE TANIMLARI:

Asansérde kullanilan tim komponentlerin (motor, kart,
buton, sensér vb.) kodlari, seri numaralari ve bazen de
boyutlari gibi bilgileri igerirler. Ariza durumunda dogru
yedek parcanin hizli bir sekilde bulunmasini saglarlar.

1

BAKIM VE SERVIS KILAVUZLARI (URETICi EL
KiTAPLARI):

Periyodik bakim prosedurlerinin sikligini, her prosedurde
nelerin  kontrol  edilecedini ve  bunlarin  nasil
gerceklestirilecegini ayrintili olarak agiklarlar.

Yaglama noktalari, ayar prosedurleri ve tork degerleri gibi
6zel bilgiler igerirler.

Unutmayin: Bakim talimatlari dreticiye ve hatta modele gére
farklilik gésterebilir.  En  dogru bilgiler her zaman ilgili
asansdrun uretici kilavuzunda bulunabilir.

[=] DIiJITALDOKUMANTASYON VE BULUT KAYNAK

D YONETIMI:

Mevcut yaklasim: GUnUmuzde birgok asansoér Ureticisi
teknik belgelerini dijital platformlarda (PDF dosyalar, ézel
yaziimlar) kullanima sunmaktadir. Bazi sirketler, bakim
teknisyenlerinin tablet veya akilli telefonlar araciligiyla
sahada bilgilere aninda erigsebilmelerini saglayan bulut
tabanl belge ybénetim sistemleri kullanmaktadir. Bu,
guncel bilgilere hizlh erisim ve verimli ¢alisma imkani
saglamaktadir.

Gelecekteki beklentiler: Sanal gergeklik (VR) veya
artinlmig  gergeklik  (AR) destekleyen uygulamalar,
teknisyenlerin asansér Uzerinde dogrudan galigirken teknik
semalara veya kurulum adimlarina gergek zamanli olarak
erisebilmelerini saglamak igin tasarlanmugtir.



5. ASANSOR EKIPMANLARININ MEKANIK BILESENLERi VE AMAGLARI

MEKANIK BILESENLER VE iSLEVLERI

Asansorler, guvenli ve konforlu hareket saglayan birgok mekanik parcadan olusur. Bu
parcalarin her biri, sistemin buatdnltgu ve iglevselligi icin gok dnemlidir.

5.1. ANA DESTEK SiSTEMLERI

ARABA (ASANSOR KABINI) iPLER
e Tanim:  Yolcularin  veya Makine ¢ Tanim: Genellikle bukalmus, gok
mallarin tagindigi kapal  bir tahriki katmanl celik telden yapilan,

bdéime. Celik bir iskelet Uzerine

kabini ve karsi agirhgi
kaplama malzemeleri (sac,

Asiri Hiz

' .. . . destekleyen esnek baglanti
ahsap, cam  vb) ile Regulatorl oo maniar. Asansorlerde

koplonorokin§cedilir. genellikle birden fazla halat
e lIglev: Katlar arasinda kullanilir.

kullanicilarin = veya  yuklerin
gavenli tasinmasi.  Kontrol
paneli, aydinlatma, alarm ve
acil durum  ekipmanlarini
icerir.

« liglev: Cekme kasnagi araciligiyla
arabanin  ve kargt  agirhigin
hareketini saglamak ve yuku
aktarmak.

. Bakim notu: Halatin  gerginligini,
L Onlik  aginmasini  (kopuk teller, ¢apin
azalmasi), korozyonu ve kasnak
oluklarina dogru oturup
oturmadigini ddzenli olarak kontrol
edin. Halatin dogru gerginligi, ¢ekis
sisteminin verimli ¢alismasi igin ¢ok
6nemlidir.

Kontrol
Kabini

Asansor
kabini

Bakim notu: ig aydinlatma, Kilavuz Ray
havalandirma  ve  acil ~ durum Sabitleme
dugmeleri, dazgin ¢aligtiklarindan Braketi
emin olmak i¢in duzenli olarak kontrol
edilmelidir. Kapr mekanizmasi, kapinin
duzgun acilip kapanmasi ve soksuz
hareket icin ok 6nemlidir.

Karsi agirhik
kilavuz raylari

Karsi agirlik inig

ASANSOR KILAVUZ RAYLARI Seligaiin ) Kaptian SIRLIE
DENGE AGIRLIGI

e Tanim:  Asansoér safti
boyunca dikey olarak Araba
uzanan celik T seklinde Kilavuz Rayr
cubuklar. Kabin ve karsi
agirlik, kaydiricilar (kllCIVUZ
makaralar) kullanilarak bu
raylar Uzerinde hareket
eder.

e Tanim: Traksiyon asansérlerinde, kabinin
agirh@inin bir kismini dengelemek igin
kullanilan bir dizi kargi agirlik (genellikle
dékme demir veya beton bloklar)
(genellikle bos kabinin agirhgr + yuk

Karsi agirhk Kasnagi kapasitesinin %50'si).
tamponu

o liglev: Araci hareket ettirmek igin motorun inhtiyag
duydugu enerjiyi azaltmak, sistem verimliligini

« islev: Kabinin ve karsi adirigin dizgin ve . .
2 3! agirig 9 artirmak ve fren mesafesini optimize etmek.

sarsintisiz dikey hareketini saglamak ve

yatay sallanmayi énlemek. )
Bakim notu: Kargi agdirlik  bloklarinin  yerinden

Bakim notu: Raylarin yaglanmasini, ray montaj kaymadigindan, c¢ercevelerinin saglam oldugundan
vidalarinin - sikiligini- ve  raylar  dzerinde  bukulme, ve kilavuz raylar boyunca sorunsuz bir sekilde hareket
asinma veya pas olup olmadigini kontrol edin. ettiginden emin olun.

Raylarin ayarlanmasi, konforlu bir asansér yolculugu

icin énemlidir.

5.3. TAHRIK SiSTEMLERI

GEKi$ MAKINESi (MOTOR VE SANZIMAN/TRANSMIiSYON UNITESI):

Tanim: Asanséru galistiran ana gug kaynagidir. Elektrik motoru ve ona bagl digli kutusu (digli kutusu sistemlerinde)
veya dogrudan tahrikli diglisiz motordan olugur.
islevi: Kasnak araciligiyla halatlar gekerek kabinin ve kargi adirhgin dikey hareketini saglar.

Bakim notu: Motor ve sanziman (varsa) yad seviyesini, yataklarin durumunu, gardlti ve titregim seviyelerini, fren sistemi
ayarini ve sicakligini kontrol edin.




GEKi$ KASNAGI:

Tanim: Cekis makinesi tarafindan déndurulen, Gzerinde halatlarin bulundugu ve strtinme yoluyla halatlari geken
oluklu tekerlek.
islev: Motorun hareketini halatlara aktararak kabinin ve karsi agirhgin hareket etmesini saglar.

Bakim notu: Kasnak oluklarinin durumunu (oluk derinligi ve profili), ylzey temizligini ve halatlarin kasnakta dogru sekilde
oturup oturmadigini kontrol edin. Asinmig bir kasnak, halatin kaymasina ve sistem arizasina neden olabilir.

FREN SiSTEMLERI:

Tanim: Elektrik kesintisi veya motorun durmasi durumunda gekis kasnagini (ve dolayisiyla asanséri) gavenli bir
sekilde durduran elektromekanik sistem.

islev: Asanséran durma noktasinda durmasini ve sabit kalmasini saglamak ve ayrica olasi bir agir hiz durumunda
guvenligi artirmak igin devreye girmek.

Bakim notu: Fren pabucu aginmasi, fren bobini ¢alismasi, fren araligi ayari ve frenleme kuvveti dizenli olarak kontrol
edilmelidir. Guvenilir bir fren, asansér gavenligi icin ¢cok dnemlidir.

5.4. GUVENLIK SiSTEMLERI

ASIRI HIZ REGULATORU: GUVENLIK EKIPMANI (PARASUT FRENI):
« Tanim: Asansor belirli bir azami hizi agtiginda e Tanim: Aracin altina monte edilen ve kilavuz raylarina
devreye giren mekanik bir emniyet tertibatidir. kenetlenen mekanik bir gavenlik cihazidir. Agiri hiz
« iglevi: Kabinin agiri hizZlanmasi durumunda, regulatéranin devreye girmesi veya halatin kopmasi
6ncelikle elektrik devresini keserek asanséru durumunda araci durdurur.
durdurmaya ¢alisir; bu basarisiz olursa, emniyet « liglevi: kabinin kontrolstz inigini énler ve yolcu
tertibatini (paragut freni) devreye sokmak icin guvenligini saglar.
halati harekete gegirir.
Bakim notu: Hiz regUlatérd dizenli olarak temizlik, halat Bakim notu: Guvenlik digli mekanizmasinin  hareket
gerginligi ve hiz ayarlari agisindan kontrol edilmelidir. kabiliyetini, fren balatalarinin durumunu, serbest birakma
Yillik test zorunludur. mekanizmasini ve raylarla temas yuzeylerini kontrol edin.
Guvenlik digli testleri cok nadiren ve 6zel durumlarda uzman
ekipler tarafindan gergeklestirilir.

KAPI KILITLERI VE GUVENLIK ANAHTARLARI: TAMPONLAR:

e Tanim: Erigsim kapilarinin ve kabin kapilarinin
tamamen kapali ve kilitli oldugunu dogrulayan
mekanik ve elektrikli gvenlik cihazlari.

« iglev: Asansér hareket etmeden énce tim
kapilarin kapali ve kilitli oldugundan emin olmak.
Herhangi bir kapi agik veya kilitli degilse, bu
durum asansérin ¢aligsmasini engeller.

Bakim notu: Kapi kilitteme mekanizmalarinin duizgun
calisip ¢calismadigini, elektrik kontaklarinin temizligini
ve ayarlarini kontrol edin. Kapilarin serbestce hareket
etmesi ve kapanirken sikismamasi dnemlidir.

¢ Tanim: Asansoér saftinin alt kisminda bulunan yayli
veya hidrolik cihazlar, kabin veya karsi agirlik normal
alt sinirinin altina indiginde darbeleri emerek
yumusatir.

« liglev: Kabin veya karsgi agirlik en alt sinirin altina
indiginde, olasi hasari en aza indirgemek igin son
guvenlik dnlemi olarak darbeleri emmek.

Bakim notu: Tamponlarin fiziksel durumunu, hidrolik
tamponlardaki yagd seviyesini ve saft tabanina saglam bir
sekilde sabitlenmis olup olmadiklarini kontrol edin.




5.5. KAPI MEKANIZMALARI

OTOMATIK ERISIM VE KABIN KAPILARI:

Tanim: Durak seviyesinde ve kabinde otomatik
olarak agillan ve kapanan kapl sistemleri.
Genellikle kapr motoru, kapi panelleri, sensoérler
ve kapl mekanizmasi kilavuzlarindan olusurlar.
Iglev: Yolcularin guvenli bir sekilde binip inmelerini
saglamak ve safta erisimi énlemek.

Bakim notu: Kapi motorunun c¢alismasini, kapi
kayiglarinin - veya kablolarinin  gerginligini, kapi
kilavuziarinin ~ temizligini  ve yaglanmasini  ve
fotosellerin veya isik perdelerinin ¢alismasini kontrol
edin. Kapilarin sorunsuz ve sessiz bir sekilde acilip
kapanmasi dnemlidir.

Uygulama: Calistiginiz asansérde, ana yuk
tagima sistemlerini  (kabin, karsi agirlik,
halatlar, raylar) gézle kontrol edin.

Her bir bilesenin fiziksel durumuna (aglnmo,
korozyon, hasar) dikkat edin. Muayene
sirasinda saglik ve guvenlik kurallarina uyun.

6. KALDIRMA EKiPMANININ BiLESENLERI """

kapi surgtsd 5 =1
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-_-_'_“‘-—-__
aktif kabin

kapi paneli kabin kapisi
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kabin kapisi
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Pasif kabin
kapi paneli

TEMEL MEKANIK BILESENLERIN YANI SIRA, ASANSORLER KULLANICI KONFORUNU, GUVENLIGINI VE SISTEM
ISLEVSELLIGINI ARTIRAN GESITLI BILESENLERE SAHIPTIR.

KABIN iGINDEKi EKIPMANLAR:

KONTROL PANELI

(coP - ARAG CALISTIRMA PANELI)

Kabin iginde bulunan ve ¢agri dugmeleri, kapi
agcma/kapama diugmeleri, alarm digmesi,
acil durum telefonu

ve kat gostergeleri igeren bir panel.

KAT GOSTERGELERI:
Aracin mevcut katini veya seyahat yénunu
godsteren dijital veya analog ekranlar.

Acil durum iletigim sistemleri:

Acil durum iletigsim sistemleri:

Genellikle bir alarm dugmesi ile etkinlestirilen bu
sistemler, kabinden harici bir kuruma (servis
sirketi veya acil durum hizmetleri) iki yonlU sesli
iletisim saglar.

Havalandirma:
Kabin icinde hava sirkilasyonunu saglayan
fanlar veya klima sistemleri.

AYDINLATMA:

Kabin icindeki aydinlatma armaturleri ve acil
durum aydinlatmasiLighting fixtures in the
cabin and emergency lighting.
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ACIL DURUM EKiPMANLARI

ACiL DURDURMA DUGMESI:

Kabin igerisinde veya baz kat panellerinde bulunan ve acil
durumlarda asansért aninda durduran buton.

ALARM DUGMESI:
Yolcularin kabinde mahsur kalmasi durumunda acil durum
sirenini etkinlestiren dagme.

YANGIN SENSORLERi/SiSTEMLERI:

Bazi binalarda entegre yangin koruma sistemleri, yangin
durumunda asansérun belirlenen kata (genellikle tahliye
katina) gitmesini ve kapanmadan énce kapilarin agilimasini
saglar.

gAéRI BUTONLARI:
Asansér cagirmak igin her katta bulunan
yukari/asagi yén butonlari.

ZEMIN GOSTERGELERI:
Asansérun bulundugu kati ve hareket
yoénunu gosteren inis paneli gostergeleri.




AKILLI BINA SiISTEMLERI VE TEMASSIZ GiRi$ UYGULAMALARI

KILLI VARI§ NOKTASI KONTROL SISTEMLERI:

Yolcu yogunlugunu analiz ederek asansér tahsisini optimize eden sistemler (6rnedin Schindler PORT Teknoloijisi, Kone
Varig Noktasi Kontrol().

TEMASSIZ ERISIM: Asansér gagr sistemi ve kat segimi igin kart okuyucular, parmak izi veya yuz tanima sistemleri.

AKILLI TELEFON ENTEGRASYONU:

Kullanicilarin akill telefonlarini kullanarak asansért gagirabilmelerini ve kat segebilmelerini saglamak.

Bakim notu: Bu akilli sistemler, bakim gdreviilerinin arizalari uzaktan izlemesine ve teshis etmesine olanak tanir, ancak ayni
zamanda yazilim guncellemeleri ve siber glvenlik kontrolleri gerektirir.

7. ELEKTRIKLIi ASANSORLERIN ELEMANLARI

AKILLI VARI§ NOKTASI KONTROL SISTEMLERI: YOLCU Y_o_éUNLUéUNU ANALIZ EDEREK As_ANséR TAHSISINi OPTIMIizZE
EDEN SISTEMLER (ORNEGIN SCHINDLER PORT TEKNOLOJiSi, KONE VARIS NOKTASI KONTROLU).

ASENKRON VE SENKRON MOTORLAR (DiSLiSiz)

Asenkron motorlar: Genellikle disli kutulu eski makinelerde kullanilan
enduksiyon motorlari. Dayanikl ve basittirler, ancak hiz kontroll icin frekans
dénusturaculere ihtiyag duyarlar.

Senkron motorlar (ézellikle kalicit miknatish PM motorlar): Dislisiz
asansérlerde yaygin olarak kullanilan motorlar, ytksek verimlilik, hassas hiz
kontrolU, sessiz galisma ve kompakt boyut gibi ézellikler sunar.

islev: Elektrik enerjisini mekanik harekete dénusturerek kasnagin ¢aligmasini
saglar.

FREKANS INVERTORLERI VE REJENERATIF FONKSIYONLAR

Tanim: Motorun hizini ve torkunu kontrol eden elektronik cihazlar. Agin voltajini ve frekansini
degistirerek motorun hizini ve gticinu ayarlarlar.

islev::

Kranin ¢alistinimasi ve durdurulmasi sirasinda sarsinti olmadan dizgun bir sekilde
h|zlonm03|7yovoglamcsm| saglayin. Degisen yuk kosullarinda sabit hiz ve hassas
seviyelemeyi koruyun. Motor hizi ve yénUinutn dinamik kontrolU.

Rejeneratif fonksiyonlar: Modern frekans dénustlraculerin énemli bir 6zelligi.
Asansor kabini hafif yukle yukari dogru hareket ederken veya agir yukle asagi dogru
hareket ederken (motorun jeneratér gérevi gordigu durumlarda), Gretilen elektrigi
sebekeye geri beslerler.

Enerji verimliligi: Rejeneratif tahrik sistemleri asansérin enerji tuketimini dnemli
olclde azaltarak gcevre dostu ve maliyet etkin bir ¢ézim sunar.

Bakim notu: Surtictiler genellikle ylksek sicakliklarda ¢alisir, bu nedenle sogutma fanlari
ve Isi emiciler duzenli olarak temizlenmeli ve elektrik baglantilarinda sizinti olup olmadigi
kontrol edilmelidir. Hata kodlari surdicli ekranindan okunabilir.

MOTOR FREN SISTEMLERI
Tanim: Motoru durduran veya yavaslatan elektromekanik sistem.

islev: Asansérin durdugu katta sabit kalmasini saglamak ve elektrik kesintisi veya acil durumlarda tahrik tekerlegini
guvenli bir sekilde tutmak.

Bakim notu: Fren balatalarinin asinma durumunu, fren bobininin dogru c¢aligsip ¢alismadigini, fren boslugunu ve fren tork
ayarini ddzenli olarak kontrol edin. Asansérin guvenligi icin gtvenilir bir fren sistemi garttir.
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8. ASANSOR EKiPMANLARININ ELEKTRIK BiILESENLERI

Asansorler, hareketlerini kontrol eden ve guvenligi saglayan birgok elektrikli bilesen igerir. Bu bilegenler, asansérin
sorunsuz ¢galismasinit saglamak igin uyum icinde calisir.

GUC KAYNAGI VE KONTROL KABINI

Tanim: Asansér sistemine sebeke gucu saglayan ve bunu tim bilesenlere dagitan ana montaj pargasi.

islev: Asansére guvenli ve kesintisiz glc kaynagi saglamak. Ana salterler, sigortalar ve guvenlik cihazlarini igerir.
Bakim notu: Ana gu¢ baglantilarinin surekliligini, sigortalarin durumunu ve panelin genel temizligini dizenli olarak kontrol edin.

KABLOLAR, KABLO KANALLARI VE BAGLANTI PARCALARI

Tanim: Cesitli asansér bilesenleri arasinda elektrik sinyallerini ve gucu tagiyan
kablolar. Tek tek asansérler ve vingler icin kullanilan kablolar esnek ve dayanikl
olmalidr.

islev: Tum elektrikli ve elektronik bilesenler arasinda guvenilir elektrik iletigimi
ve gug aktarimi saglamak.

Bakim notu: Kablolarin asinmis, hasarli, ezilmis veya ¢atlamis olmadigini kontrol
edin. Kablo kanallarinin duzenli ve agik oldugundan ve baglantilarin siki ve
korozyonsuz oldugundan emin olun.

SINIR ANAHTARLARI, MANYETIK ANAHTARLAR

Tanim: Asansér boslugunda ve katlarda belirli konumlari algilamak veya asansér
icin guvenlik seviyelerini tanimlamak igin kullanilan anahtarlar.

Sinir anahtarlari: Kabinin énceden belirlenmis en yuksek veya en disuk noktalari
asmasini énlemek igin guvenlik devresini kesen mekanik anahtarlar.

Manyetik sensérler (sayaglar/kodlayicilar): Bunlar, zemin seviyesini algilamak,
hiz bilgisini iletmek ve hassas seviyeleme icin kullanilir. Miknatislar genellikle
arabaya monte edilir ve sensérler cama sabitlenir.

islev: Asansérin gavenli alaninin kontrold, kat konumunun algilanmasi ve bilginin
kontrol sistemine iletiimesi.

Bakim notu: Anahtarlarin fiziksel durumunu, baglantilarin strekliligini, ayar araligini ve
dogru tetiklemeyi kontrol edin.

FOTOSEL SENSORLER, OPTiK SENSORLER VE LAZER TARAYICILAR

Tanim: Otomatik kapilarda, kapr kapandiginda yolcularin sikismasini dnlemek igin kullanilan gavenlik sensoérleri.

Fotosel sensdrleri: Bir 1sik demeti yayarlar ve bir nesne tarafindan kesintiye ugradiginda kapinin kapanmasini durdurur
veya tekrar agilmasini saglar.

Lazer tarayicilar (1sik perdeleri): Daha genig bir alani taramak icin birden fazla igik demeti kullanan ve daha fazla
guvenlik saglayan daha gelismis sistemler.

islev: Yolcular veya engeller algilandiginda kapinin yeniden agilmasini saglayarak olasi kazalari énler.

Bakim notu: Sensoérlerin temizligini, konumunu ve dogru tepki verip vermedigini kontrol edin. Gunumuzin asansérlerinde
giderek daha gelismis ve guvenilir 1sik perdesi sensérleri kullaniimaktadir.

ENDUSTRIYEL INTERNET VE FIELDBUS TABANLI iLETISIM PROTOKOLLERI:

Mevcut yaklagim: Modern asansér sistemlerinde, kontrol paneli ile kabin, katlar ve diger ekipmanlar arasindaki iletisim
genellikle daha hizli ve daha guvenilir dijital iletigim protokolleri (6r. CANbus, Modbus, EtherCAT veya ézel protokoller)
araciigiyla gergeklestirilir. Bu, kablolamayi azaltir ve ariza teghisini basitlestirir.

Bakimla ilgili bir not. Bu tur sistemlerde, iletisim kablolarinin ve konektérlerin butanlagd, sinyal ve yazilim ayarlarinin batanlagu
son derece énemlidir.
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9. ELEKTRIK GUG UNITELERI

MOTOR KONTROL KARTLARI

Tanim: Asansdér motorunun calisma parametrelerini
(hlzlonmc, yavaslama, hiz, durmo) ybneten elektronik
kartlar. Frekans dénustaraculerle calisabilirler.

islev: Asansérin duzgun ve verimli  hareketini
duzenlemek igin hassas motor kontrolUd saglamak.

Bakim notu: Kart Uzerindeki LED gdstergelerini, hata
kodlarini ve baglantilarin sikiligini  kontrol edin. Yazilim
guncellemesi gerekebilir.

GUVENLIK DEVRE KARTLARI

Tanim: Tum asansér gavenlik bilesenlerinin (kapi kilitleri, limit
anahtarlar,, guvenlik digli anahtar vb.) dogru galigmasini
izleyen ve herhangi bir guvenlik ihlali durumunda asansérd
durduran 6zel elektronik kartlar.

islev: Asansérun ulusal ve uluslararasi standartlara uygun
olarak guvenli bir sekilde ¢alismasini saglamak.

Bakim notu: Her bir gtvenlik devresi elemaninin (anahtarlar)
calismasi, kontaklarin durumu ve kart Uzerindeki guvenlik
rélelerinin ¢alismasi dlzenli olarak test edilmelidir.

YENIi NESIL ENTEGRE KONTROL UNITELERi (PLC TABANLI SISTEMLER):

Mevcut yaklasim: Geleneksel réle kontak sistemlerinin yerini alan veya mikroiglemci kartlariyla entegre olarak ¢aligan
PLC (Programlanabilir Mantik Denetleyici) tabanli sistemler, asansér kontrolinde daha fazla esneklik, programlanabilirlik

ve gelismis teshis yetenekleri sunar.

islev: Tum asansér hareket algoritmalarinin yénetimi, baglanti yénetimi, ariza teghisi ve guvenlik protokolleri.

Bakim notu: Bu sistemler yazillm guncellemeleri, parametre ayarlamalari ve ariza teshisi i¢in uzaktan erigim imkani sunar.

10. ASANSOR EKIiPMANLARI iGiN GUG KAYNAGI VE KORUMA SiSTEMLERI
SIGORTALAR, TERMAL ROLELER, ARTIK AKIM CIHAZLARI (RCD'LER).

Sigortalar ve devre kesiciler: Elektrik devrelerini asir akim ve kisa
devrelerden koruyan pasif ve aktif koruma elemanlari.

Termal réleler: Motor devresine bagl, motorlari asiri 1Isinma ve asir
yuklenmeye karsi koruyan termal koruma cihazlari.

Artik akim devre kesiciler (RCCB/RCD): Kacak akimlari algilayarak

devreyi kesen ve insanlarl elektrik ¢arpmasindan koruyan koruyucu
cihazlar.

i§lev: Asansér sistemini ve kullanicilart elektrik arizalarindan, asir
yuklerden ve elektrik garpmasindan korumak.

Bakim notu: Bu guvenlik bilesenlerinin dogru degerleri, fiziksel durumlari ve

calismasi, test dugmeleri kullanilarak dtzenli olarak kontrol edilmelidir.

YILDIRIM VE ASIRI GERILIM KORUMA SISTEMLERI

Tanim: Hassas  elektronik  ekipmanlarl  elektrik
?ebekesindeki ani ve yuksek voltaj dalgalanmalarindan

érnegin yildinm c¢arpmasi, sebeke arizalar) koruyan
ekipman.

islev: Elektronik kontrol panelleri ve motor surtculeri gibi
pahali ve hassas asansér bilesenlerinin hasar gérmesini
onlemek.

Bakimla ilgili not. Bu sistemlerin gdérsel muayenesi ve ara
sira test edilmesi gerekir. Hasarli guvenlik cihazlar
degistirilmelidir.

AKILLI SEBEKE ENTEGRASYONLARI VE MIKRO SEBEKE
DESTEKLI SISTEMLER:

Gelecekteki beklentiler: Ozellikle buyUk binalarda,
asansoérler akilli enerji yénetim sistemlerine entegre
edilerek enerji tuketimini optimize edebilir veya gunesg
enerjisi gibi yerel kaynaklari kullanabilir.

Bakimila ilgili bir not. Bu sistemler daha karmasik yazilim ve
ag yénetimi becerileri gerektirebilir.

UPS (KESINTISIZ GUG KAYNAGI) VE ACIL
KURTARMA SISTEMLERI

Tanim: Elektrik kesintisi durumunda, belirli bir sire boyunca
asansérun ¢aligmasini surdurebilen veya asansérd en yakin
kata getirip kapilarini agabilen pille galisan sistemler.

DURUM

islev: Elektrik kesintisi sirasinda yolcularin asansérde mahsur
kalmasini énlemek ve guvenli bir sekilde tahliye edilmesini
saglamak.

Bakim notu: UPS pil durumu, sarj seviyesi, sistem aktivasyon
sdresi ve otomatik kurtarma senaryosu islevselligi periyodik
olarak test edilmelidir.



11. KONTAKTOR-ROLE KONTROL SISTEMLERI

KONTAKTORLERIN VE ROLELERIN  TEMEL
CALISMASI

Tanim: Elektrik devrelerinde buyuk akimlari kontrol etmek
veya sinyal akimlarini  anahtarmak icin  kullanilan
elektromekanik anahtarlar.

islev: Motorun galigtinimasi/durdurulmasi, kapi motorunun
kontrol edilmesi ve aydinlatmanin etkinlestiriimesi gibi
birden fazla elektrikli islemi kontrol etmek.

ISLEVLERI  VE

Bakim notu: Kontaktér ve réle kontaklarinin  temizligini,
asinma durumunu, bobin ¢alismasini ve mekanik sikismanin
olup olmadigini kontrol edin.

ARIZA TESHIS YONTEMLERI

Klasik sistemlerde arizalarin teshisi genellikle multimetre
ile voltaj ve akimi 6lgerek, kontak surekliligini kontrol
ederek ve sematik diyagrami sistematik olarak takip
ederek yapllr.

Gérsel (yanmis kablolar, gevsek baglantilar) ve isitsel
(olagandisi sesler) kontroller de énemlidir.

12. MiKROISLEMCI TABANLI KONTROL
SISTEMLERI

PLC'LERE (PROGRAMLANABILIR MANTIK DENETLEYICILERI)
DAYALI SISTEMLER

Tanim: Asansérin tim galisma mantigini (cagr yénetimi,
kat konumu, hiz kontrolU, ariza tespiti) yaziim araciligiyla
yéneten gelismis elektronik kontrolorler.

islev: Daha karmagik algoritmalar iglemek, daha hassas
kontrol saglamak, ariza teshisini kolaylastirmak ve uzaktan
erisim 6zellikleri sunmak.

Bakimla ilgili not. Bu sistemlerde yazilim guvenilirligi, parametre
ayarlari ve hata kodu yorumlamasi dnemlidir.

ASANSOR KONTROL PANELLERI VE YAZILIMI

Tanim: Asansérin merkezi beyni olan ana kontrol panelleri,
mikroiglemciler, bellek birimleri ve girig/gikig (1/0) baglant
noktalari igerir.

islevier: Kat cagrilarini igleme, aracin hangi yéne ve kata
gitmesi gerektigine karar verme, motor sdrtcustne
komutlar génderme ve tim guvenlik sistemlerini izleme.

UZAKTAN ERISIM VE iZLEME MODULLER

Tanim: Asansoér performans verilerini, ariza durumlarini ve
operasyonel bilgileri uzaktan (internet veya GSM ag
Gzerinden) bakim sirketinin merkezine ileten donanim ve
yazilhm sistemleri.

islev: Anlik ariza bildirimleri alin, periyodik bakimdan énce
asansérun  durumunu  6nceden degerlendirin, yaziim
guncellemelerini uzaktan gergeklestirin ve 6ngéricu bakim
uygulamalarini destekleyin.
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KLASIK KONTROL SEMALARI VE MANTIK YAPILARI

Tanim: Geleneksel asansérlerde, tum kontrol mantigr (kat
cagrilari, kabin hareketleri, guvenlik zinciri) kontaktérler ve
réleler arasindaki kablolamai ile fiziksel olarak olugturulur.

islev: Elektriksel mantik kullanarak asansérdn  tim
operasyonel asamalarini ve guvenlik zincirini yénetmek.

Bakim notu: Bu sistemlerde ariza teghisi, semalari okuyabilme
becerisi ve her bir réle/kontaktérin iglevine iliskin bilgi
gerektirir. Ariza yeri, devre izleme ve Sicumler ile belirlenir.

"
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Bakim notu: Kontrol panolarindaki LED goéstergeler, teshis
ekranlari (LCD’Ier), test noktalari ve uzaktan erigim portlari,
ariza teshisi icin dnemli araglardir. Yazihm guncellemeleri ve
parametre yedeklemeleri dizenli olarak yapiimalidir.

Mevcut yaklasim (loT tabanh kontrol ve yénetim
sistemleri): Asansérleri  “Nesnelerin interneti” (loT)
platformlarina baglayarak, sensér verileri (Buyuk Veri)
yapay zeka algoritmalari kullanilarak analiz edilebilir ve
olasi arizalar meydana gelmeden énce tahmin edilebilir.
Bu, proaktif bakim ve daha az plansiz kesinti sUresi
anlamina gelir.




13. ASANSOR EKiPMANI iCiN ELEKTRIK DEVRELERI

Ana kontrol devreleri

il

bu durum asansérun ¢aligmasini engeller.

Tanim: Tum asansér guvenlik bilesenlerinin (kapi kilitleri, limit anahtarlari, asir hiz regalatér anahtari, tampon
anahtar, acil durdurma dugmesi vb.) acik oldugu kritik devreler. Bilegenlerden herhangi biri acik oldugunda,

islev: Kullanici komutlarina gére asansér hareketlerinin programlanmasi ve kontrolU.

Bakim notu: Bu devrelerdeki arizalar genellikle asansérin dlzensiz ¢alismasina veya belirli katlara erisilememesine neden olur.

Guvenlik devreleri

,B

"

devreler.

Tanim: Asansérin normal galigma iglevlerini (basglatma, durdurma, yén degistirme, kat segimi) ydneten

islev: Asansérin galigmast igin tim gavenlik kosullarinin yerine getirilmesini saglar. Gavenlik kosullarinin ihlali

durumunda devre kesilir ve kabin derhal durur.

Onemli: Glvenlik devresi asla képrilenmemeli veya baypas edilmemelidir. Bu, ciddi bir glvenlik riski olusturur.

Mevcut yaklasim: Yeni nesil asansérlerde, tek bir arizanin tum gtvenlik sistemini etkilemesini énleyen “yedekli”
veya “¢ift kanalli” sistemler sayesinde guvenlik cemberi daha da guclendiriimistir.

Aydinlatma ve yardimci devreler

Tanim: Kabin i¢i aydinlatma, saft aydinlatma, makine dairesi aydinlatma, alarmlar ve havalandirma gibi
asansoérin ana hareketinin diginda kalan elektrik devreleri.

islev: Acil durumlarda konfor ve givenlik saglamak.

Bakim notu: Isik armatdrlerinin ¢alismasini, kabin fanlarinin islevselligini ve acil durum aydinlatma pillerinin durumunu kontrol

edin.

Elektrik semalarini okuma ve sorun giderme:

<=

o=

Elektrik devre semalari, semboller ve devre semalari kullanarak asansérun elektrik yapisini gésterir. Sematik

semayi! adim adim takip ederek voltaj ve sureklilik dlgimleri yapmak, arizayi bulmak igin gerekli bir beceridir.

ipucu: Semadaki tek tek sembollerin anlamlarini 6grenmek, ariza teshis strecini buydk lgtide hizlandiracaktir.

14. ASANSOR EKIPMANI iGIN ELEKTRONIK DEVRELER

KAPI KONTROL PANELLERI

Tanim: Otomatik kapr motorlarinin  ¢alismasini,  hiziny,
kapanma/agiima  kontrolini ve guvenlik sensérlerini
ybneten 6zel elektronik kartlar.

islev: Kapilarin sorunsuz, gtvenli ve dogru bir gekilde agilip
kapanmasini saglamak.

Uzerindeki  atlama
LED gdstergelerini

Bakim  notu. Kart
potansiyometreleri,
kontrol edin.

iLETiSIM PROTOKOLLERI (CANBUS, RS485 VB.)

teli ayarlarini,
ve hata kodlarini

Tanim: Asansériin gesitli elektronik Uniteleri (ana kontrol

odasi, kat seviyesi panosu, kabin panosu, suricu)
arasinda  veri aligverigini  saglayan  6zel iletigsim
protokolleri.

islev: Dijital veri sinyallerinin hizli ve guvenilir bir gekilde
iletiimesini saglamak ve kablolamayi azaltmak.

TUS TAKIMI VE GOSTERGE PANELI

Tanim: Kabin ve erigsim paneli dugmelerinden gelen
sinyalleri isleyen ve kat gostergelerini kontrol eden
elektronik kartlar.

islev: Kullanici girdisini (cagrilar) algilar ve gérsel geri
bildirim saglar (kat numarasi, yén).

arka
kart

Bakim  notu: Dugmelerin  ¢alismasini,  LEDlerin
aydinlatmasini, ekranlarin okunabilirligini ve
baglantilarinin sikiigini kontrol edin.

Bakim notu: lletisim  kablolarinin  ve  konektdrlerinin
batanlugand, sinyal bdatanldgand  ve letisim  LED'lerinin
durumunu kontrol edin. lletisim hatalar birgok asansor
arizasina neden olabilir.




GELISMi$ TEKNOLOJILER VE SENSOR ENTEGRASYONU:

Mevcut yaklagim: Titresim sensoérleri, sicaklik sensérleri ve ivme &lgerler gibi gelismis sensérler, asansérin ¢alismasiyla

ilgili verileri gergek zamanl olarak toplar. Bu veriler, arizalar meydana gelmeden énce tespit etmek igin kestirimci
bakimda kullanilir.

Not: Bu sensérlerden gelen veriler genellikle kontrol panelindeki araytiz veya uzaktan izleme sistemi araciligiyla okunabilir.

Kullanim: Asansérin elektrik semasinda (sema 1) ana guvenlik devresini takip edin ve bu devreye seri olarak bagl
bilesenleri belirleyin. Ardindan, bir multimetre kullanarak s6z konusu bilesenlerin kontaklarinda voltaji dlgin ve devrenin
butinlugunt kontrol edin (();ergek asansérde olgcim yaparken, her zaman guvenlik énlemlerine uyun ve kalifiye bir

uzmanin gézetiminde ¢aligin

15. ASANSOR EKiIPMANLARI iGCiN GUC, KORUMA, KONTROL VE DUZENLEME

SiISTEMLERININ KURULUMU

TUm asansér bilegenlerinin montaiji, titizlikle planlanmis ve siralanmis bir stregtir. Ozellikle elektrik sistemlerinin montaij,
asansoérin guvenli ve iglevsel caligmasi icin gok énemlidir.

KABLO YONLENDIRME VE GUVENLi BAGLANTILAR:

Tanim: Asansdér makine odasi, saft ici, kabin ve
durma noktalarn arasinda tum elektrik kablolarinin
(gug, kontrol, guvenlik, iletisim) désenmesi iglemi.

islev: Asansérun tum elektrikli ve elektronik bilesenleri
arasinda enerji ve sinyallerin gUvenli ve kesintisiz
akigini saglamak.

KURULUM ADIMLARI:

KABLO KANALLARI VE BORULARI:

Kablolarin  duzenli ve korumali bir gekilde
désenmesi igin uygun boyut ve tipte kablo
kanallari veya tepsileri kullanilir.

ESNEK GALISMA KABLOLARI:

Saft icinde kabinle birlikte hareket eden 6&zel
kaldirma halatlarinin dogru sekilde asilmasi,
hareket 6zgurlugunua saglar.

SABIT KABLOLAR:

Makine dairesi, saft ve katlarda ana gug
kablolarinin ve kontrol kablolarinin korunmasi.

KELEPGE BAGLANTILARI:

Tum kablo uglarini dogru polarite ve sikilikla
uygun terminal bloklarina baglayin.

ETIKETLEME:

Her kabloyu ve terminali semalara goére
isaretlemek, gelecekteki bakim ve ariza teghisi
icin gcok dnemlidir.

Guvenlik notu: Kablolari déserken, keskin kenarlardan ve
asiri gerilimden kaginarak kablolara zarar vermemeye
dikkat edilmelidir. Tim baglantilar tamamen yalitiimis
olmalidir.
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PANELLERIN KONUMLANDIRILMASI VE ELEKTRIK BAGLANTILARI:

Tanim: Ana asansér kontrol paneli, calisma paneli ve motor
sUrUculeri  gibi elektrikli ekipmanlarin  dogru  sekilde
duzenlenmesi ve bunlarin sebekeye ve diger asansoér
bilesenlerine baglanmasi.

islev: Merkezi asansér kontrol Unitesi igin guvenli ve
erigilebilir bir konum saglamak ve tum elektrik sisteminin
entegrasyonunu gergeklestirmek.

KURULUM ADIMLARI:

YERLESIM PLANI:

Ureticinin talimatlarina uygun olarak panel montaj
yerlerinin (makine dairesi, saft igi vb.) belirlenmesi.

GUVENLIK:
Paneller, titresimi ve disme riskini dnlemek icin zemine

veya duvara saglam bir sekilde sabitlenmelidir.

TOPRAKLAMA:

Tum metal pargalarin ve panellerin etkili bir sekilde
topraklanmasi, elektrik ¢arpmasi riskini  ortadan
kaldirmak icin en temel glvenlik gerekliligidir.

é GUGC VE KONTROL BAGLANTILARI:

Ana guc kaynagini, motor baglantilarinig,  fren
baglantilarini, sensér ve anahtar baglantilarini ve
kabin ve erisim paneli baglantilarini semalara gére
baglayin.

pucu: Ozellikle modern sistemlerde, panellerin kablo dtzeni
ve etiketlemesi, ariza durumunda hizli mudahale kolayligi
saglar. Sektér liderleri (Otis, Kone) kablo karmagikhigini
azaltmak i¢in moddler paneller ve tak-¢alistir konektérler
kullanir.



SENSORLERIN VE ANAHTARLARIN AYARLANMASI:

Tanim: Limit anahtarlar, manyetik anahtarlar (zemin sensérleri), fotosel sensérleri ve 1gik perdeleri gibi tum algilama
elemanlarinin saft ve kapida dogru mesafelerde ve agilarda kurulumu ve ayarlanmasi.

islev: Asansor kat seviyelerinin hassas bir sekilde algilanmasini, givenlik bolgelerinin dogru bir sekilde tanimlanmasini ve
kapilarin gavenli bir sekilde galismasini saglamak.

Ayar prensibi: Her sensér veya anahtar, Uretici tarafindan belirlenen belirli bir tetikleme mesafesine veya konumuna
sahiptir. Ayarlamalar, hassas élcim aletleri (dlcim bandi, lazer konumlandirma cihazi) ve bazen ézel kalibrasyon
yazilimi kullanilarak yapilir. Ornegin, kapilardaki fotosel sensérleri, dodru konumlandirildiklarindan ve belirli bir
mesafedeki engelleri algilayabildiklerinden emin olmak igin kontrol edilir. Limit anahtarlari, aracin en yuksek ve en dusuk
durma noktalarini gavenli bir sekilde algiladigindan emin olmak igin kontrol edilir.

Onemli: Yanlis ayarlanmis bir sensér veya anahtar, asansérin hatali ¢aligmasina, durma hassasiyetinin bozulmasina veya
guvenlik risklerine yol agabilir.

TESISLERDE OTOMASYON VE ROBOTIK SISTEMLER:

Gelecekteki beklentiler: Buyuk asansoér Ureticileri, kurulum sureglerini hiziandirmak ve insan hatalarini azaltmak igin
robotik ve otomasyon teknolojilerini arastirmaktadir.

Bakimla ilgili not. Bu sistemler ilk kurulumun daha hizli yapilmasini saglasa da, sorun giderme icin ézel teghis donanimi ve
yazilimi gerektirebilir.

16. ASANSOR EKIPMANLARININ MONTAJI VE SOKULMESi iCIN SARTLAR VE
KOSULLAR

Asansér montaji ve demontaiji yiksek riskli faaliyetlerdir. Bu nedenle sagdlik ve guvenlik (H&S) éncelikli olmali ve tim
islemler planlh ve disiplinli bir sekilde gergeklestiriimelidir.

iS GUVENLIGI PROSEDURLERI VE RiSK ANALIZi (MONTAJ VE DEMONTAJ ASAMALARI)

Tanim: Kurulum veya sékim islemlerine baslamadan énce, olasi tehlikeler belirlenir, degerlendirilir ve bu riskleri en aza
indirmek igin onlemler planlanir. Bu islemler, Avrupa Birliginin is saghg ve guvenligi direktifleri cergcevesinde
gerceklestiriimelidir.

TEMEL GUVENLiIK ADIMLARI:

gozluklerine kadar tim KKD'lerin tam ve dogru kullanimi zorunludur. YUksekte ¢aligmak igin gtvenlik kemeri

@ Kigisel Koruyucu Donanim (KKD): Guvenlik kasklarindan guvenlik ayakkabilaring, eldivenlere ve guvenlik
kullaniimasi zorunludur.

Kilitleme/Etiketleme (LOTO): Calisma alanindaki elektrik kaynaklarini ayirin ve kilitleyin ve “Calisma devam
ediyor, caligtirmayin!” gibi uyari etiketleri takin. Bu, kontrolstiz yeniden enerji verilmesini 6nler.
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isyeri glivenligi: Kaldirma saftinin Ustiinde ve saft icinde yeterli gtvenlik mesafelerinin saglanmasi, dugmeleri
o6nlemek icin korkuluklar veya bariyerler kullaniimasi. YUksekte bulunan ¢alisma platformlarinin gavenliginin
saglanmasi.

@ Uyari isaretleri: “Santiye”, “Asansdr montajl”, “Tehlike” uyari isaretlerinin géze ¢arpan yerlere yerlestiriimesi.

@_i. Egitim: TUm ¢alisanlarin isyerinde gavenlik kurallari konusunda tam olarak egitilmis ve bilgilendirilmis olmasini
fooy saglamak.

Unutmayin: Asansérin montaji ve sékutlmesi sirasinda yapilan herhangi bir hata, ciddi sonuglara yol acabilir ve hayatlara mal
olabilir. Guvenlik her zaman en ylksek éncelik olmalidir.
Asansodr ekipmanlarinin gavenli kullanimi

Tanim: AJir yuk bilesenlerini (motor, panel, raylar, kabin cercevesi) kaldirmak, tagimak ve konumlandirmak igin
kullanilan vingler, kaldirma tertibatlari, asansérler ve palet kaldiricilar gibi ekipmanlar.

Guvenli kullanim ilkeleri:

Kaldirma kapasitesi: Kullanilan ekipmanin kaldirma kapasitesinin, kaldirilacak yakan kapasitesinden fazla oldugundan
emin olun.

Baglama noktalari: YUkler, Gretici tarafindan belirtilen gtvenli kaldirma noktalarinda sabitlenmelidir.




Periyodik denetimler: Kaldirma ekipmaninin yetkili personel tarafindan dizenli olarak denetlenmesini ve sertifikalarinin
gecerli olmasini saglayin.

iletigsim: ekip Uyeleri, kaldirma iglemleri sirasinda acik ve surekli iletisim (el igaretleri, iki yonlu telsiz) saglamalidir.
ipucu: Dar alanlar veya erisimi kisith alanlar igin, 6zel kompakt kaldirma ¢ézdmleri ve robot yardimeilari kullanilabilir.

PROSEDURUN DOGRU SIRASI VE ADIM ADIM UYGULANMASI

Tanim: Montaj ve demontaj islemlerini, Gretici tarafindan belirtilen siray1 ve mahendislik ilkelerini takip ederek, adim
adim ve dikkatli bir sekilde gerceklestirin.

Montaj sirasi érnegi (basitlestirilmis): .ﬂ' ,. j: X’ i

6. KABIN GERCEVESI VE KABININ MONTAJL.

1. ASANSORUN HAZIRLANMASI VE TEMIZLENMESI.

7. OTOBUS DURAGI KAPILARININ MONTAJI VE
2. RAYLARIN MONTAJI VE HIZALANMASI. AYARLAMASI.

8. KABLOLAMA VE ELEKTIK PANOSUNUN MONTAJI.
3. TAMPONLARIN YERLESTIRILMESI.

: —— 9. GUVENLIK BILESENLERININ MONTAJI VE AYARI
4. MAKINE ODASI VEYA KORIDOR MAKINESININ (ASIRI HIZ REGULATORU, GUVENLIK BAGLANTI
KURULUMU. PARCALARI).

. . 10. iLK BASLATMA, TEST VE DEVREYE ALMA.
5. HALAT VE KARSI AGIRLIGIN MONTAJI.

Sokme: Genellikle ters sirayla yapilir, ancak her asamada glvenlik ve yapisal butdnltk korunmaldir.

6nemli: Her asamada kontrol listeleri kullanmak, higbir detayin gézden kagmamasini saglar.

MODUL TABANLI KURULUM TEKNIKLERI VE HIZLI KURULUM GOZUMLERI:

Mevcut yaklasim: Sektér, sahada asansdér montaj stresini kisaltmak icin modulerlestirme ve énceden monte edilmis
aniteleri (6rnegin, 6nceden kablolanmis kabinler veya entegre makine Uniteleri) giderek daha fazla kullanmaktadir. By,
montaj hatalarint azaltir ve verimililigi artirir.

Bakimla ilgili not. ModUler sistemler, parca degisimi veya ariza durumunda daha hizl mddahaleye olanak tanir, ancak daha
gelismis teghis araclari gerektirebilir.

17. ASANSOR CIiHAZININ MONTAJI VE DEMONTAJI iGiN GEREKLi ALETLER VE OLGUM
CIHAZLARI

KALDIRMA VE TASIMA EKIPMANLARI:

Ving: Agir yukleri dikey olarak tasimak igin kullanilan baytk élgekli kaldirma ekipmani

Ceraskal (zincirli ving): Agir yukleri kaldirmak ve indirmek icin kullanilan kompakt, manuel veya elektrikle
cahsan bir kaldirma cihazi.

Palet kamyonu/forklift: Agir ekipmanlarin yatay tasinmasi igin kullanilan araglar.

Ozel kabin arabasi: Platform veya kabin gergevesini tagimak igin.

El vinci: Agir kabin pargalarini kaldirmak ve konumlandirmak igin.

Sapanlar: Kaldirlacak yUkt ving veya kaldirma tertibatina sabitlemek icin kullanilan ytksek mukavemetli
sentetik halat, zincir veya kayiglar.

Halat/kayis standlari: Yeni halatlarin veya kayislarin makaralardan guavenli bir sekilde cézalmesini
saglayan dolagma énleyici ekipman.

Halat/kayl§ tutucular/kelepgeler: Montaj veya gekme iglemleri sirasinda halatlari/kayiglari gegici olarak
sabitlemek i¢in kullanilan tutma cihazlari.

Kaldirma halkalari/vidalar: Ekipman Uzerinde 6zel olarak tasarlanmig kaldirma noktalari.

Gekme cihazlar: Sistemin iginden halatlari/kayiglari gekmek veya én gerilim uygulamak igin kullanilan
manuel veya motorlu gekme cihazlari.




OLCME, HIZALAMA VE GERDIRME ALETLERI

sakiil/lazer hizalama aleti: Dikey hizalama igin.

Serit metre: Halat/kayis uzunluklarin, mesafeleri ve bogluklari kontrol etmek igin.

Simler: Hassas seviyeleme veya aralik ayarlamalari igin ekipmanin altina yerlestirilen ince metal
levhalar.

Halat/kayis gerginlik élger: Her bir halat veya kayisin gerginligini dogru bir sekilde élgmek ve
tam yUk tasiyici elemanlarin esit sekilde gergin olmasini saglamak igin kullanilan 6zel bir alet.

Sikistirma ve sabitleme araglar:

Tork anahtari: Vida baglantilarint belirli bir tork degderine goére sikmak igin
kullanilir. Halat kilitleri ve kayis kelepgelerine dogru kuvveti uygulamak igin
gereklidir.

Anahtar setleri (agik, halka, alyen): Cesitli somun ve civatalar igin kullanilir.
Akiilii matkap/vidalama makinesi: Delik agmak ve vidalari sikmak igin kullanilir.
Percin tabancasi: Percinli baglantilar igin (gerekirse).

Halat kesiciler: Tel halatlari temiz ve dikkatli bir sekilde kesmek icin tasarlanmig
agir hizmet tipi kesme aletleri.

sikigtirma seritleri/fkavrama anahtarlari: Halat kelepcelerini dogru sekilde
sikmak icin ézel anahtarlar.

TEMEL EL ALETLERI

Anahtarlar: Acik uclu, halka, soket anahtar setleri (gesitli boyutlarda).

Tornavidalar: DUz, Phillips, tork tornavidalar, farkli ug ve boyutlarda.

Pense ve yan kesiciler: Yalitim siyirma, kablo kesme ve bukme igin.

Cekig, keski, balta: Bazi montaj ve sabitleme isleri igin.

Pense/ayarlanabilir anahtar: Cesitli boyutlardaki baglantilar igin.

Olciim bandi, su terazisi, agiélger: Olgim ve hizalama igin.

Kesici aletler: Kablo kesiciler, boru kesiciler vb.

Koruyucu destekler/kelepgeler: Montaj sirasinda pargalarin gegici olarak korunmasi igin.
Matkap: Montaj deliklerinin delinmesi igin.

| Temizleyiciler: Kasnak oluklarindan ve kablo/kayig yizeylerinden kir veya yagi temizlemek igin
(surttinme verimliligini artirmak igin).

izolasyon bandi: Elektrik baglantilarini izole etmek igin.

sistemin akimini kontrol etmek icin kullanilir.

Mega-metre (yalitim direnci test cihazi): Elektrik kablolarinin ve motor sargilarinin yalitim direncini 6lgmek

ve kesintileri veya yalitim sorunlarini tespit etmek icin kullanilir. Bu, 6zellikle nemli veya eski tesisatlarda son .
derece 6nemlidir. |

Elektrik élcum cihazlar:

Multimetre: Gerilim (Volt), akim (Ampere), diren¢g (Ohm) ve surekliligi dlgmek icin kullanilan temel bir
elektronik test cihazidir. Asansér devrelerindeki arizalar teshis etmek igin en yaygin olarak kullanilan aractir.

3
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Klempmetre: Devreyi kesmeden akimi élgebilen guvenli ve pratik bir élcim aleti. Motorun veya tim

Faz sirasi rélesi/faz déniisii test cihazi: Uc fazli elektrik motorlarinin dogru yénde déndiginden emin olmak
icin faz sirasini kontrol etmek igin kullanilir. Yanhs faz sirasi, motorun ters yénde dénmesine veya motorun
hasar gérmesine neden olabilir.

e

T

Gerilim test cihazi.
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MEKANIK OLGUM ALETLERI:
Kaliper/mikrometre: Hassas boyut élgumleri icin
kullanilir (6rnegin kablo ¢api aginmasi, yatak b0§luklor|§

Tork anahtari: Civata ve somunlarin Uretici tarafindan belirtilen tork degerine
gore sikildigindan emin olmak icin kullanilir. Asiri sikma veya yetersiz sikma,
baglantilarin gevsemesine veya hasar gérmesine neden olabilir.

Lazer seviye: Raylarin dikey hizalamasini ve kapi esiklerinin diizgunligunu hassas bir
sekilde kontrol etmek igin kullanilir.

Halat gerginlik dlger: Cok halath asansérlerde her bir halatin gerginliginin esit olup olmadigini kontrol etmek igin
kullanilir. DUzensiz gerginlik halatin aginmasini hizlandirir ve gekis sistemine zarar verebilir.

ASANSOR MONTAJI IGIN OZEL ALETLER:

Raylari hizalamak i¢in aletler: Raylarin dogru ve sorunsuz bir sekilde birlestiriimesini saglayan 6zel tutucular.
Halat gerdirme cihazlari: Halatlarin dogru gerginlikte kurulmasini ve ayarlanmasini saglayan aletler.

Kabin/karsi agirlik kaldirma cihazlar: Asansér safti icinde asansér bilesenlerini glvenli bir sekilde tagimak igin
tasarlanmig 6zel ekipman.

Uygulama: Temel el aletlerini ve dlcum aletlerini tanimlayin. Her aletin amacini ve guvenli kullanim kurallarini agiklayin.
Ornegin, multimetre kullanarak kablo sureklilik testini yapmayi deneyin.

18. TEKNiK BELGELER, MONTAJ TALIMATLARI VE KULLANIM TALIMATLARI iLE
GALISMAK

START M2

Zalgczenie 051 Zalaczenie 052 Zalaczenie stycznika 803

DIYAGRAMLARI OKUYUP UYGULAYABILME BECERISI:

Tanim: Elektrik devre semalari, mekanik montaj semalari gibi
teknik cizimleri anlama ve bu bilgileri gergek bir asansére
uygulama becerisi.

islev: Ariza teshisi (hangi kablo nereye gider, hangi bilegen
arizalidir), kurulum (hangi parganin nereye kurulacagi) ve
bakim (hangi noktanin yaglanmasi gerektigi) konusunda
rehberlik saglamak.

Ogrenme ipucu: Her semboltin anlamini, kablo numaralandirma
sistemini ve devrenin mantigini égrenin. Sematikteki bilegeni,
gercek jakdaki karsiligiyla eglestirmeye ¢alisin.

KURULUM TALIMATLARINA SIKI SIKIYA UYULMASI

L |

671 \.‘

430 Qs1Al

4305102

Bl

498 L1

La
K3
BBE Yy

450 aszal

45D LO52A2

X3 X3

el g

ey 2

e 1
T

51 B
Wyt PLC

. fite E4\2

STOP M2

s04

WYL AWARYINY
g05

WYL AWARYINY
o900
WZBUDZENIE K2
g0 00
WZBUDZENIE K3

5 =]
= =
[}

-K1
540

X 3 $‘E

aga >N

4o »PE
49E >24V0C

4gp >WOC

Kaynak:elektrykapradnietyka.com

Tanim: Ureticinin kurulum kilavuzlarinda yer alan adim adim talimatlara, élgumlere ve guvenlik uyarilarina siki sikiya

uyulmasi.

islev: Asansoéran Ureticinin teknik ézelliklerine ve Avrupa guvenlik standartlarina uygun olarak kuruldugunu garanti

etmek, olasi hatalari ve guvenlik risklerini en aza indirmek.

Unutmayin: Ureticinin talimatlari, yillarin mahendislik deneyimi ve testlerinin sonucudur. Bu talimatlara uyulmamasi,
asansoérin performansini ve gavenligini tehlikeye atar ve garantiyi gegersiz kilabilir.

ILK BASLATMA VE DEVREYE ALMA PROSEDURLERI:

Tanim: Kabinin montaji tamamlandiktan sonra, prosedur elektrik beslemesinin baglanmasi, guvenlik testlerinin
yapiimasi, parametre ayarlarinin yapilmasi ve asansérun ilk kez ¢alistirimasini igerir.
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ONEMLI ADIMLAR:

GUVENIK DEVRELERININ KONTROLU:

Tum guvenlik anahtarlarinin (sinir, gavenlik, kapi
kilitleri) dogru galistigindan ve devrenin kapali
oldugundan emin olun.

MOTOR YONU TESTLERI VE FREN:

Motorun dogru yénde déndigunu ve frenin etkili
bir sekilde ¢calistigini kontrol edin.

ZEMIN DUZLESTIRME VE AYARLAMA:

Zemin sensorlerinin hassas ayari
ve kabinin tam olarak zemin seviyesinde
durdugundan emin olun.

ASIRI YUK TESTI:

Asansérin nominal yik kapasitesini (belirtilen
ylzde) asan bir yuk ile gvenli bir sekilde calisip
caligmadigini test etmek.

ASIRI HIZ REGULATORUNUN TESTI:

Belirli bir hiz asildiginda asiri hiz regulatérdnin
ve emniyet digli kutusunun devreye girip
girmediginin test edilmesi (yetkili denetim
kuruluglar tarafindan gergeklestirilir).

Onemli: Devreye alma islemi, yetkili ve deneyimli teknisyenler tarafindan, tim &nlemler alinarak ve ilgili Avrupa
yénetmeliklerine uygun olarak gerc¢eklestiriimelidir.

KULLANIM KILAVUZUNUN OLUSTURULMASI VE TESLIMi

Tanim: Asansérun dogru ve guvenli kullanimi hakkinda bilgi iceren basit ve anlasilir talimatlari hazirlamak ve bina
yoéneticilerine veya kullanicilara sunmak.

igerik: Temel asansér kullanimi, acil durumlarda alinmasi gereken énlemler (alarm, iletisim), bakim sirketinin iletigim
bilgileri, acil durumlarda alinmasi gereken ilk dnlemler.

pucu: Kullanim talimatlari, kullanicilarin asansért dogru sekilde kullanmalarina yardimer olarak gereksiz arizalari 6nlemeye
yardimci olabilir.

Dugunun: Asansérin montaji veya sokulmesi sirasinda meydana gelen klguk bir hata, gelecekte 6nemli guvenlik risklerine
veya maliyetli arizalara neden olabilir. Bu alanda detaylara dikkat etmek neden bu kadar 6nemlidir?

19.ASANSOR EKiPMANININ TEKNiK DURUMUNUN DENETiMi

Asansér bakiminda ilk ve en 6nemli adim, sistemin genel durumunu degerlendirmektir. Bu, hem goérsel incelemeyi hem
de temel kontrolleri igerir. Amag, potansiyel sorunlari buyuk arizalara déndsmeden tespit etmektir.

GORSEL iINCELEME VE OLAGANDISI GURULTU/TITRESIM TESPITI

Tanim: Makine dairesinden safta, kabine ve durduruculara kadar tim gérinur asansér bilesenlerinin ()
titiz bir sekilde incelenmesi ve galigma sirasinda ortaya gikan guralti/titresimin degerlendirilmesi. 5

Kullanim: \

saft icindeki makine dairesi/makine alani: Temizlik, yag Kasnak ve kablolar: Kasnak oluklarinda aginma,
sizintilar, olagandigi  kokular  (yanik kokusu), elektrik kablolarda kopuk teller, pas, asinma veya gevseklik.
panosunda asiri Isinma belirtileri, gevsek kablolar. Halatlarin kasnak oluklarina dogru sekilde oturmasi.
Motor ve sanziman: Motor faninin ¢alismasi, yatak sesleri

(vizilti, gicirti), titresim seviyeleri, asiri iIsinma. Sanzimandaki

yag seviyesi ve sizintilar.
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Fren sistemi: Asinmis fren pabugclari, fren bobininin sesli  Kabin  igi:  Aydinlatma, havalandirma,

calismasi, frenleme sirasinda olagandisi sesler. dugmelerin ¢alismasi, gdstergeler, alarm ve

Raylar: Raylarin  yaglama durumu (bazi  c¢ekis  acil durum iletisim sistemini kontrol edin.

sistemlerinde yaglama belirli noktalarda yapilir), aginma,  Olagandisi sesler: Bip sesi, gicirti, tiklama, vizilt, 'D)

pas lekeleri veya egrilme. Ray sabitleme vidalarinin sikiigl.  vuruntu sesleri potansiyel mekanik asinma, 5)

Kapilar: Durak ve kabin kapilarinin sorunsuz agcilip  oynama veya yatak arizalarini gésterebilir.

kapanmasi, raylarin veya makaralarin sikismasi, gicirti gibi~ Titregim:  Asini  titresim  dengesizlik, motor

olagandisi sesler. Kapi egiklerinde kir birikmesi. arizalar, kablo sorunlari veya ray hizaloma
sorunlarini gésterebilir.

pucu: Gérsel ve igitsel degerlendirme, birgcok arizanin erken belirtilerini tespit edebilir.

ASINMA, KOROZYON VE HASAR OLUP OLMADIGINI KONTROL EDIN (KABLOLAR, RAYLAR, MAKARALAR)

Halatlar: Halat yuzeyinde goézle goérulur kopuk teller, Silindirler/kilavuziar: Kabin ve karsi agirlik Gzerindeki kilavuz
asinma, pas, parlaklik kaybi veya cap azalmasi olup silindirleri  (kizaklar) asinma, bozulma, oynama veya
olmadigini kontrol edin. Halatlarin esit gerginlikte olmasi  tekerleklerde duz noktalar agisindan kontrol edin. Bu
da 6nemlidir. parcalarin  duzgin dénmesi veya kaymasli, sarsintisiz
hareket icin dnemlidir.

Genel ekipman: Tum metal bilesenlerde, &zellikle nemli
ortamlarda galisan asansérlerde korozyon olup olmadigini
kontrol edin. Yapisal hasar (gatlaklar, bukilmeler) olup
olmadigini kontrol edin.

Rails: Check the surface of the rail for deep scratches,
signs of wear, rust spots or play at the connection points.

Onemli: Pargalarin agir aginmasi veya hasar gérmesi, asansérin givenligi ve performansi Uzerinde dogrudan bir etkiye
sahiptir ve acil olarak degistiriimesi gerekebilir.
ELEKTRIK BAGLANTI NOKTALARININ KONTROLU (TERMAL GORUNTULEME KAMERASI KULLANILARAK)

Tanim: Elektrik panellerindeki, motor terminallerindeki, stirtct baglantilarindaki ve diger alanlardaki tum elektrik
baglanti noktalarini gevseklik veya agiri isinma agisindan kontrol edin.

Yéntemler: e Termal gériintileme kamerasi: Canli paneller ve

» Gorsel inceleme: Yanmisg, erimis veya rengi degismis motorlardaki baglanti noktalarinda asiri 1sinma (sicak
kablolarin olup olmadigini kontrol edin. noktalar) tespit etmek icin kullanilir. Gevsek veya

« Elle dokunma (dikkatli ve givenli): Sistemi gug asinmis bir baglanti elektrik direncini artirarak 1si
kaynagindan ayirdiktan sonra, baglanti noktalarinda birikmesine neden olur. Bu durum yangin ve hasar riski
gevsek bilesenler olup olmadigini elle kontrol edin. yaratir.

Mevcut yaklagim (6ngériicii bakim igin sensér verisi analizi): Modern asansérler, titregim sensoérleri, sicaklik sensorleri
ve akim/gerilim sensérleri gibi gesitli sensérlerle donatiimigtir. Bu sensérlerden elde edilen veriler, kontrol panelindeki
yaziim veya bulut tabanh platformlar (IoT) kullanilarak analiz edilir ve bir bilegenin arizalanma olasiligi (ér. motor
yataginin asiri 1isinmasi, fren balatalarinin aginmasi) gercekte arizalanmadan énce tahmin edilir. Bu, plansiz durug
sUrelerini en aza indirgemek ve bakimi optimize etmek amaciyla yapilir.

Bakimla ilgili not. Ongéricu bakim sistemleri, teknisyenlere proaktif olarak mudahale etme olanagi saglar, ancak bu
sistemlerden gelen verileri dogru bir sekilde yorumlama becerisi gerektirir.

Kullanim: Calistiginiz asansérde, gl¢ panelindeki ana baglanti noktalarini gérsel olarak kontrol edin. Asirl iIsinma veya
yanma belirtileri olup olmadigini kontrol edin. Termal gérintileme kamerasina erigsiminiz varsa, canli paneldeki sicaklik
dagihmini gbézlemleyin ve anormal sekilde sicak noktalar olup olmadigini belirleyin.

20. Asansor ekipmanlarinin periyodik muayenesi ve teknik testi

Asansoérlerin guvenli bir sekilde ve yasal gerekliliklere uygun olarak ¢alismasini saglamak icin duzenli periyodik
denetimler ve teknik testler zorunludur.

AYLIK, UG AYLIK VE YILLIK BAKIM KONTROL LISTELERI

Tanim: Bakim sirketleri ve Ureticiler tarafindan belirlenen, belirli araliklarla (aylik, Gg aylik, yillik) kontrol edilmesi gereken
o6gelerin standartlastiniimis listeleri.

islev: Her bakim ziyaretinde belirli bilesenlerin sistematik olarak kontrol edilmesini saglamak, higbir detayin gézden
kacmamasini saglamak ve bakim kalitesini standartlastirmak.
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ORNEK ICERIK:

o Aylik bakim: Gérsel kontroller, yaglama noktalarinin kontroll, kapi mekanizmalarinin islevselligi, arag i¢ aydinlatmasi
ve alarmlarinin kontroly, acil durdurma digmesi testi.

« Uc ayhk denetimler: Kablo gerginligi kontroli, fren balatasi aginma kontrold, saft temizligi, saft aydinlatmasi, tim
(smlrganahtorlormm gorsel denetimi.

e Yilhk bakim: daha kapsamli. Raylarin temizlenmesi ve yaglanmasi, tim elektrik baglantilarinin sizinti kontrolt, motor
ve kontrol panelinin genel temizligi, tam yuk testi, fren testleri, gtivenlik digli kutusu testi (yetkili denetim hizmeti ile).

Not. Farkl model ve tipteki asansérler icin farkl kontrol listeleri olabilir. Her zaman séz konusu asansérun ureticisi tarafindan
saglanan bakim talimatlarina basvurun.
PERIYODIK DENETIMLER (YETKILi DENETIM KURULUSLARI)

Tanim: AB Uye Ulkelerinde, her asansér en az yilda bir kez yetkili denetim kuruluglari (akredite kuruluglar) tarafindan

kapsamli bir sekilde denetlenmelidir. Bu, Asansér Direktifi 2014/33/AB ve ilgili ulusal mevzuat tarafindan
desteklenmektedir.

islev: Asansérun ilgili can guvenligi standartlarina ve yénetmeliklerine uygunlugunun badimsiz degerlendirmesi
ve mulk.

Uygulama: Denetim kurumu, asansérin mekanik, elektrik, elektronik ve guvenlik bilesenlerini ayrintili testlere tabi tutar
(6rnegin, guvenlik donanimi testi, tam yuk testleri, testler).

Sonug: Denetim sonucunda, asansér genellikle renkli bir etiket veya benzer bir siniflandirma alir (Kirmizi: Tehlikeli, Sar:
Ciddi hasar, Mavi: Kiguk kusurlar, Yesil: Gavenli/Uygun). Kirmizi etiketli asansérler derhal hizmet disi birakilir.

Onemli: Bu periyodik denetimler sirasinda tespit edilen kusurlari gidermek ve asansérin “glvenli” statistne (yesil
etiket) ulasmasini saglamak, bakim sorumlusunun sorumlulugundadir.

URZADZENIE

USZKODZONE
GUVENLIK BILESENLERININ TESTLERI (GUVENLIK DONANIMI, FREN, LIMIT ANAHTARI)
Guvenlik digli kutusu testi: Asir hizlanma veya halat kopmasi durumunda asansért durduran gavenlik O

diglisinin calismasinin test edilmesi. Genellikle kontrollt kosullar altinda yUklu bir vagonda ve yalnizca yetkili
denetim kuruluslari tarafindan gerceklestirilir. Bu test, asansérin en 6nemli glvenlik testlerinden biridir.

E Fren testleri: Cekis makinesinin fren sisteminin asansért guvenli ve dogru bir sekilde durdurabildigini ve yuk
altinda kaymadigini dogrulamak igin yapilan testler.

Limit anahtari testleri: Aracin en yuUksek ve en dustk katlari gegmesini énlemek igin kullanilan limit
anahtarlarinin (son limit anahtarlart) dogru konumda ve ¢alisir durumda olup olmadigini kontrol eder.

Not: Bu testler, asansérin temel guvenlik sistemlerinin islevselligini dogrulamak i¢in son derece énemlidir. Test proseddurleri,
ureticinin talimatlarinda ve ilgili standartlarda ayrintili olarak agiklanmigtir.

KABININ SEVIYE AYAR DOGRULUGU TESTLERI

Tanim: Kabin belirli bir katta durdugunda, kabin zemini ile kat seviyesi arasindaki farkin (seviye dogrulugu) belirtilen
tolerans sinirlari igcinde oldugunu dogrulama.

islev: Yolcularin takilma riski olmadan asansére guvenli ve sorunsuz bir gekilde girip gikabilmelerini saglamak. Bu
hassasiyet, 6zellikle yaslilar, engelliler ve tekerlekli sandalye kullanicilari igin gok dnemlidir.

Bakim notu: Seviyeleme dogrulugu, motor surdclsinui veya manyetik anahtarr ayarlayarak duzeltilir.

OTOMATIK RAPORLAMA OZELLIGINE SAHIP UZAKTAN iZLEME VE TESHIS SISTEMLERI:

Mevcut yaklagim: Birgcok modern asansér, performans verilerini ve ariza durumlarini bakim girketinin merkezine uzaktan
ileten sensérler ve iletisim modulleri ile donatilmistir.

Avantdijlar: Arizalar aninda tespit edilir ve bazi durumlarda uzaktan giderilebilir. Bakim ziyaretleri daha verimli bir sekilde
planlanir. Bakim raporlari otomatik olarak olusturulabilir.

ipucu: Bu sistemler, bakim teknisyenlerine saha ziyareti 6ncesinde olasi sorunlar hakkinda bilgi saglar ve
uygun ekipman ve yedek parcalari temin etmelerini saglar.




2.1 ASANSOR EKIiPMANLARININ BAKIM KONTROLLERI

ASANSOR BAKIMI SADECE TEKNIK PROSEDURLERDEN IBARET DEGILDIR; BU PROSEDURLERIN KAYDEDILMESi VE YONETILMESi
DE GOK ONEMLIDIR.

BAKIM KAYITLARININ TUTULMASI VE RAPORLANMASI

Tanim: Her bakim ziyareti sirasinda gergeklestirilen tum iglemlerin ayrintil kaydi (kontroller, yaglama, ayarlamalar, parga
degisimi, tespit edilen arizalar ve gézumleri).

islev:

e Yasal gerekliliklerin yerine getirilmesi.

e Asansér gecmisinin izlenmesi ve kronik sorunlarin belirlenmesi.

¢ Gelecekteki bakimlarin planlanmasi ve gerekli yedek parcalarin tahmin edilmesi.
¢ Olasl bir kaza durumunda yasal islemlerde delil olarak kullaniimasi.

Kayit yontemleri: Manuel bakim kayitlari, dijital bakim uygulamalari, web tabanl bakim yénetim \
sistemleri.

pucu: Ayrintili ve dizenli kayit tutmak, profesyonel bir asansér servis teknisyeninin en énemli gérevierinden biridir.
YEDEK PARCA YONEIMIi VE STOK KONTROLU
Tanim: Bakim ve onarim sureglerinde gerekli olan yedek pargalarin (kontaktér, réle, dagme, lamba, yag, sigorta vb.) stok

yonetimi, yeterli stokun saglanmasi ve dogru parcanin hizh bir sekilde temin edilmesi.

islev: Hizli sorun giderme, asansérlerin uzun sureli arizalarini nleme ve operasyonel verimliligi artirma.

Mevcut yaklasim: Bazi buyuk sirketler, envanter yénetimini optimize etmek igin yapay zeka ve veri analitigi kullanarak
hangi pargalarin arizalanma olasiliginin en yuksek oldugunu tahmin ediyor ve stoklarini buna gére ayarliyor.

HIZMET KALITE STANDARTLARI VE MUSTERI MEMNUNIYETI.
Tanim: Belirli bir kalite dUzeyinde hizmet sunmak, musterilerle etkili iletisim kurmak ve musteri sikayetlerini ydbnetmek.
islev: Hizmet sirketinin itibarini korumak, musteri sadakatini artirmak ve yeni ig firsatlar yaratmak.

Ipucu: Profesyonel gérintim, zamaninda hizmet, arizalar hakkinda net iletisim ve ig sonrasi temizlik, musteri memnuniyetini
dogrudan etkiler.

BLOCKCHAIN DESTEKLI HIZMET BELGELERi VE GUVENLI VERI DEPOLAMA:

Gelecekteki beklentiler: Hizmet kayitlarinin gtvenligini, seffafligini ve degismezligini saglamak igin su anda blok zinciri
teknolojisi gibi yeni nesil veri depolama yéntemleri arastiriimaktadir. Bu, denetimler igin gavenilir bir veritabani saglar.

Bakimla ilgili not. Bu teknolojiler veri buttinligunua saglarken, yetkili erisim ve gizlilik konularinin da dikkate alinmasini gerektirir.

22. En yaygin arizalarin ve kusurlarin teshis edilmesi ve onariimasi
TIPIK ASANSOR ARIZALARI

Asansér durmasi (durma): Guvenlik devresi acgik, gi¢ kaynadi kesintisi, ana kontaktér arizasi, motor
sUrtcu arizasi, kontrol panosu arizasi.

Kapi arizalari: Kapi sikismasi, fotosel/igik perdesi arizasi, kapi motoru arizasi, kapi plakasi arizasi, kapi kilidi
sorunu.

Diizlestirme hatasi: Kabin tam olarak zemin seviyesinde durmuyor. Motor sUrtct ayari, manyetik anahtar
ayari, kablo kaymasi (¢ekis).

Gurultila galisma: Motor, fren, kablolar, kilavuzlar veya kapi mekanizmasinin aginmasi/gevsemesi.

Digmeler ¢galismiyor: DUgme arizasi, arizall kablo, digme paneli karti arizasi, ana kontrol karti ile iletigsim |
hatasi.

Aydinlatma sorunlari: Kabin i¢i veya saft aydinlatma lambalari ¢galigmiyor, balast arizasi.

Acil durum iletigsim sorunu: interkom veya telefon hatti arizasi.
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HATA KODLARI VE ANLAMLARI

Tanim: Modern asansér kontrol sistemleri, bir ariza durumunda kontrol paneli ekraninda veya bir teshis cihazi
aracihi@iyla belirli “ariza kodlar” (hata kodlart) géruntdler.

f <>
Islev: Arizanin kaynagini ve niteligini hizli bir sekilde belirleme. Her kod, belirli bir sistem arizasini veya sensér | cope
arizasini temsil eder. HEte

Not. Her asansér Ureticisinin kendine 6zgl hata kodlari listesi ve bu kodlarin anlamlarini agiklayan bir kilavuzu vardir. Bu
kilavuziari iyi bilmek, hata teshisinin hizini ve dogrulugunu buyuk élgtde artiracaktir.

MULTIMETRE VE PENS METRE GIBi TEMEL TEST EKIPMANLARINI KULLANMA

Multimetre: Elektrik devrelerinde acik devre, kisa devre, guc kesintisi veya bilesen arizalarini tespit
etmek igin voltaj (AC/DC), akim (AC?DC), direng ve surekliligi dlgmek igin kullanilir.

Kelepge dlger: Asansér motoru veya ana gug kablolarinin ¢ektigi akimi, devreyi kesmeden 6lgerek asiri
yuUk veya motor sorunlarini tespit etmek icin kullanilir.

Termal gérintileme kamerasi: Elektrik panellerindeki asiri 1sinan alanlari tespit etmek, gevsek
baglantilari veya arizali bilesenleri ortaya ¢ikarmak igin.

SISTEMATIK ARIZA TESHISi (GOZLEMLEME, DINLEME, TEST ETME)

ADIM 1: GOZLEM VE BiLGi TOPLAMA:

Musteri veya bina yéneticisinden ariza hakkinda ayrintil bilgi alin. Arizanin ne zaman ve nasil meydana geldigini ve
éncesinde olagandisi bir durum (guralta, kokuy, titresim) olup olmadigini sorun. Arizali asansérin durumunu gérsel
olarak kontrol edin (nerede durdugu, kapilarin acgik mi kapal mi oldugu vb.).

ADIM 2: ASANSORU SABITLEYIN:

Asansére mudahale etmeden énce daima ana gu¢ kaynadini kapatin ve Kilitteme/Etiketleme (LOTO)
prosedurinu uygulayin. Calisma alanini gavenli hale getirin.

ADIM 3: ARIZA TESBITi (SISTEMATIK YAKLASIM):

Zemin sensérlerinin hassas ayari ve kabinin tam olarak zemin seviyesinde durdugundan emin olunmasi.
e Hata kodunu kontrol edin: Varsa, kontrol panelindeki hata kodunu okuyun ve Ureticinin kilavuzunda anlamini
bulun.

¢ Guvenlik devresini kontrol edin: GUvenlik devresinin agllmasinin nedenini belirleyin (kapl kilidi, limit anahtari, acil
durdurma vb.). Multimetre ile guvenlik devresindeki voltaji dlgun.

« Sistem bilesenlerini kontrol edin: Semalar kullanarak ilgili bilegeni (motor, suricu, kontrol karti, sensér,
kontaktor) izole edin ve test edin.

o Gérsel/i§itsel/termal inceleme: Anormal durumlar igin yeniden kontrol edin.

e Eliminasyon yéntemi: Sorunun kaynagini, sipheli pargayi sistemdeki bagka bir ¢aligan parga veya yedek parga
ile test ederek dogrulayin (mumkun ve guvenli ise).

ADIM 4: HATA GIDERME:

Tanimlanan arizal pargayi degistirin veya gerekli ayarlamayi yapin (érn. gevsek bir baglantiyi sikin, hizalamayi
ayarlayin).

ADIM 5: TEST VE BASLATMA:

Ariza giderildikten sonra, asanséra guvenli bir gekilde yeniden baglatin ve iglevsel testler yapin (kabin hareketi,
kapi agma/kapama, acil durum sistemleri). Her seyin diizgiin ¢aligtigindan emin olun.

ADIM 6: RAPORLAMA:

Yapilan tim iglemleri ve giderilen arizayr bakim gunltuguine veya dijital sisteme ayrintili olarak kaydedin. Mlsteriye
bilgi verin.




VAKA GALISMALARI VE PRATIK UYGULAMALAR:

Ornek vaka: “Asansérin seviye ayari hatall ve kabin durdugunda titriyor.”

Olasi nedenler: Motor surtct ayari hatal, manyetik anahtar ayart kaymis, kablo gerginligi dengesiz, ray ayaklari
asinmig, hidrolik valf ayari hatali.

Teshis adimlari: Motor strict ekranindaki hata kodunu kontrol edin, zemin anahtarlarinin konumunu ve galismasini
kontrol edin, kablo gerginligini él¢tn, ayakkabilari kontrol edin.

Cozum: Tespit edilen soruna gére uygun ayarlamayi yapin veya pargayi degistirin.

Geri déniigimiin amaci: Olasi nedenleri belirleme, teshis adimlarini planlama ve ¢éztmleri tartisma gibi farkli ariza
senaryolari tzerinde ¢aligmak.
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MEKANIK MONTAJI 1. Asansor cihazinin mekanik pargasinin montaiji

sirasinda saglik ve guivenlik kurallari
MEKANIK MONTAJ SUREGLERI VE iLGILI RISKLER

AGIR YUK KALDIRMA VE TASIMA iSLEMLERI:

o Tehlikeler: Yanlis kaldirma teknikleri, yetersiz veya arizall kaldirma
ekipmanlarinin kullanimi, asiri yiklemme ve dengesiz yukler nedeniyle kas
yaralanmalari, ezilme, diigme veya devrilme gibi ciddi durumlar meydana
gelebilir.

« Onlemler: Tum kaldirma iglemlerinden énce ayrintili bir kaldirma plani hazirlayin ve
uygulayin. Ving, kaldirma tertibati, palet kamyonu gibi kaldirma ekipmanlarinin
kaldirma kapasitesi her zaman kontrol edilmeli ve asiimamalidir.

Yikler, uygun sapanlar veya sabitleme cihazlar kullanilarak dogru sekilde baglanmali ve
dengelenmelidir. Kaldirma alani agikga isaretlenmeli ve yetkisiz kisiler bu alana girmemelidir. Bu iglemler
sirasinda uygun kigisel koruyucu ekipman (KKD) giyilmelidir, 6zellikle gelik burunlu koruyucu
ayakkabilar ve darbeye dayanikl eldivenler. Takim ¢aligmasi gerektiren durumlarda, tim ekip Uyeleri
arasinda acik ve surekli koordinasyon ve iletisim olmalidir.

SIKISMA VE EZILME TEHLIKELERI:

« Tehlikeler: Hareketli asansér pargalari (drnegin tastyic, karsi agirlik, raylar) arasinda ellerin veya
vUcut uzuvlarinin sikismasi, agir bilesenlerin devrilmesi veya kurulum sirasinda sarkma, ciddi
yaralanmalara neden olabilir.

« Onlemler: Calisma alani her zaman duzenli ve guvenli olmalidir. Canli veya hareketli sistemler
Uzerinde galismadan énce, LOTO (Kilitleme/Etiketleme) prosedirini tam olarak uygulayin ve
g‘ gucun kesildigini kontrol edin. Bilesenleri sabitlerken, devrilme veya kaymayi énlemek igin sabitleme
elemanlarini, ara pargalari ve braketleri dogru sekilde kullanin. Tanimlanmig tehlike boélgelerinden
ve hareketli parcalardan uzak durun.

YUKSEKTEN DUSME RiSKi:

 Riskler: Asansor saftinda, makine odasindaki yuksek ¢alisma platformlarinda veya merdivenlerde
kurulum sirasinda meydana gelen diigmeler, asansér kurulumunda en ciddi risklerden biridir.

 Onlemler: Guvenli, sertifikali gcaligma platformlari, iskeleler veya merdivenler kullaniimalidir. Uygun
dugme koruma sistemleri (emniyet kemerleri, yagsam hatlar, geri gekilebilir digme koruma
cihazlar) her zaman kullaniimali ve bu cihazlarin baglanti noktalari ve stabilitesi duzenli olarak
kontrol edilmelidir. Saft girigleri, acikliklar ve calisma platformlarinin kenarlari korkuluklar veya
bariyerlerle korunmalidir. Calisanlar ytksekte calismak igin egitilmis ve yetkilendirilmis olmalidir.

P>

KESKIN KENARLAR VE CIKINTILAR:

o Tehlikeler: Asansér raylarinin, kabin panellerinin, makine dairesi ekipmanlarindaki sac levhalarin
veya diger mekanik parg¢alarin keskin kenarlari nedeniyle kesikler ve gizikler meydana gelebilir.

>

 Onlemler: Her zaman kalin ig eldivenleri ve dijer uygun kisisel koruyucu ekipmanlar (6rnegin
uzun kollu giysiler) kullaniimalidir. Galisgma alaninda daginiklik énlenmeli, keskin kenarlar géranar
olmali veya uygun koruyucu kaplamalar kullaniimalhdir.

ELEKTRIKSEL TEHLIKELER:

e Tehlikeler: Yanlis veya yalitimsiz elektrik baglantilar, hasarli kablolar veya yetkisiz muadahaleler
nedeniyle elektrik garpmasi riski vardir.

Onlemler: Herhangi bir elektrikli bilegene mudahale etmeden veya baglamadan énce, ana glg
kaynaginin kesildiginden ve LOTO prosedlrinun uygulandigindan emin olun. Elektrik isleri yalnizca
bu alanda yetkili, egitimli ve sertifikal elektrikgiler veya teknisyenler tarafindan yapiimaldir. Yalitimli
el aletleri kullaniimali ve tim agik elektrik baglantilar kisa devreleri édnlemek igin uygun sekilde
yahtiimahdir.

>
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2. Kurulum yerinin teknik belgelerle uygunliugunun degerlendirilmesi

2.1. Teknik belgelerin 6nemi ve kapsami

Teknik dokimantasyon, kaldirma sisteminin kullanim émrG boyunca kullanilan tam yazili ve ¢izim bilgilerini igerir.
Bu belgelerin dogru sekilde ydnetilmesi ve takibi agsagidaki nedenlerden dolayi gok énemlidir:

« Givenlik: Dogru kurulum, ulusal ve uluslararasi gavenlik standartlarina (érneg@in EN 81 serisi) uygun
olmalidr.

« Kalite: Uretici spesifikasyonlarinin ve performans beklentilerinin kargilanmasini saglar.

 Yasal uyumluluk: ilgili yasa ve yonetmeliklere tam uyumu teyit eder.

/ » Sorun giderme ve bakim: Gelecekteki bakim, onarim ve sorun giderme islemlerini bayuk élgtde
@ kolaylastirir.

 Verimililik: Kurulum hatalarini ve yeniden ¢aligma ihtiyacini azaltarak zaman ve maliyet tasarrufu

saglar.

CUALITY

2.2 Teknik belgelerin ana turleri:

» Montaj gizimleri: Asansor bilesenlerinin nasil monte edilecegini, konumlarini, boyutlarini ve baglanti ayrintilarini
gosteren ayrintil teknik gizimlerdir.

 Elektrik gemalari: Asansérin elektrik devrelerini, bilesen baglantilarini, kablo yollarini ve akim akigini gésteren
semalardir.

o Kullanim talimatlari: Montaj, test, devreye alma, isletme ve bakim igin adim adim prosedurleri agiklayan yazili
talimatlardir.

» Performans 6zellikleri: Bunlar, beklenen hiz, kaldirma kapasitesi ve durma hassasiyeti gibi asansérin performans
kriterlerini tanimlayan belgelerdir.

« Guvenlik Bilgi Formlari (SDS): Bunlar, kullanilan kimyasallara (ér. yaglayicilar, temizleyiciler) iligkin gtivenlik
bilgilerini iceren belgelerdir.

« Surim kontrol kayitlari: Bunlar, belgelerin farkl sirimlerini takip eden ve yapilan degisiklikleri belgeleyen
kayitlardir.

2.3 Saha arastirmalarinin belgelere uygunlugu ve kontrolU

? Asagidaki ilkeler, saha calismasinin teknik belgelere tam olarak uymasini saglamak igin

uygulanmalidir:
/ @ \ 1. Belgeleri anlayin ve taniyin: Kurulumdan énce tum ilgili teknik belgeler dikkatlice incelenmeli,
ANTR okunmali ve tam olarak anlasiimalidir. Belgeler arasindaki ¢capraz referanslari inceleyin ve sistemin
genel igleyigini anlayin. Her zaman en guncel sdrimleri kullanin ve eski veya gecgersiz belgelerle
— calismaktan kaginin.

2. Nesne ile belge karsilastirmasi (as-built denetimi): Kurulum sirasinda ve sonrasinda, her bir bilegen, dlgcim veya
baglantinin teknik gizimlere ve spesifikasyonlara tam olarak uygun oldugunu dogrulayin. Ozellikle, saft boyutiari, ray
acikliklari, glii¢ baglantilari, deime ekipmani diizenleri ve u¢ anahtar seviyeleri gibi kritik noktalarin gizimlere uygun
oldugunu teyit edin. Herhangi bir sapma olmasi durumunda (6rnegdin, sahada beklenmedik bir engel veya tasarimin
degistirilmesi gerektigi), proje yoneticisi veya muhendis ile derhal iletisime gecilmeli ve onaylanmig bir ¢ézim
gelistiriimelidir. Kendi basiniza degisiklik yapmaktan kaginmak zorunludur.

3 Degisiklik yénetimi ve as-built dokiimantasyonu: Sahada meydana gelen ve zorunlu hale gelen tim degisiklikler
muhendislik ekibi tarafindan onaylanmali ve titizlikle as-built ¢izimlerine islenmelidir. Bu degisikliklerin dogru bir sekilde
dokimante edilmesi, gelecekteki servis, bakim, onarim ve resmi denetim suregleri igin gok dnemlidir. Tum guincellemeler
ilgili sram kontrol kayitlarina kaydedilmelidir.

4. Kalite kontrol ve test prosediirleri: Teknik belgelerde belirtilen tum testler (6rnedin elektrik testleri, fren testleri, yuk
testleri) ve kalite kontrol (QC) prosedurleri tam olarak uygulanmalidir. Test sonuglari ve kontrol listeleri dogru ve eksiksiz
bir sekilde doldurulmali ve belgelendiriimelidir. Bu belgeler, vincin performansini ve gtvenligini teyit eder.
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3. Saft donaniminin mekanik pargalarinin montaji
3.1 Temel saft ekipmani

Kaldirma raylari
Ray braketleri
Tamponlar

Mil limit anahtarlari
Mil aydinlatmasi

3.2 Saft ekipmaninin montaiji ve kullanimi ile ilgili ilkeler

1. Saftin hazirlanmasi ve temizlenmesi: Montaj baslamadan énce saft temizlenmelidir. Saftin iginde yeterli

aydinlatma ve havalandirma saglanmalidir. Montaj islemi boyunca, yukseltici, dikey ray hizalamasi igin

N\ birincil referans noktasi olarak dogru ve hassas bir sekilde monte edilmeli ve korunmalidir. Saftin giris ve

AR cikiglary, belirlenmis guvenlik prosedurlerine uygun olmalidir ve saftin girisleri her zaman bariyerler veya
wes  kapaklarla korunmalidir.

= 2. Ray braketlerinin montaji: Ray braketlerinin konumlari, teknik gizimlerde belirtilien mesafeler ve konumlara
ore saft duvarina isaretlenir. Isaretli noktalara ankraj delikleri acilir ve braketler uygun ankraj elemanlari
= dubel, civata) kullanilarak saft duvarina sikica sabitlenir. Tum vida baglantilarinin belirtilen tork degerlerine

goére sikildigindan emin olun.

3. Asansor raylarinin montaji ve hizalanmasi: Asansér raylari agir bilesenler oldugundan, uygun kaldirma ekipmani
(ving, kaldirma tertibati) ve kaldirma planina gére safta dikkatlice indirilmelidir. Raylar konsollara takilir ve sakul
hatlarina gére dikey olarak hassas bir sekilde hizalanir. Her rayin dogru dikey konumda ve teknik ¢izimlerde belirtilen
ray toleranslari iginde oldugundan emin olun. Ray baglantilar (baglanti plakalari) dogru sekilde takiimali ve baglant
civatalari belirtilen tork degerine goére sikiimalidir. Ray yuzeylerinin temiz, hasarsiz ve purdzsuz oldugunu kontrol edin.

4. Tamponlarin montaji: Kabin tamponlari ve saftin tabanina yerlestirilen karsi adirliklar, teknik gizimlerdeki
konumlarina gére saglam bir sekilde sabitlenmelidir. Tamponlarin tabaninin sabit, duz ve dogru seviyede oldugunu

kontrol edin.

5. Mil u¢ anahtarlarinin montaiji: Ust ve alt mil ug anahtarlari (limit anahtarlar) teknik gizimlerde belirtilen seviyelerde
dogru bir sekilde monte edilir. Anahtarlarin dtzgin calistigini ve tasiyict veya kargl agirlik Uzerindeki mekanik
aktuatérlerle (kam) dogru sekilde etkilesime girdigini kontrol etmek gerekir.

4. Makine dairesinde mekanik ekipmanlarin montaji

4.1. MAKINE DAIRESININ TEMEL DONANIMI

Sarasg anitesi

Kontrol paneli

Ana ayiricl

Hiz kontrol6rt

Fren mekanizmasi
Guvenlik devresi bilegenleri

4.2. MAKINE DAIRESI EKIPMANLARININ MONTAJI VE KULLANIMI iLE iLGILI ILKELER

1. Makine dairesinin hazirlanmasi: Kurulumdan énce makine dairesi temiz, kuru ve yeterli aydinlatmaya sahip olmalidir.
GUrulty ve titresimin iletilmesini azaltmak igin uygun zemin yalitim malzemeleri (6rnegin titresim izolatdrleri) saglanmasi

onemlidir.

2. Tahrik Unitesinin konumlandirilmasi ve seviyelendirilmesi: Tahrik Unitesi, vincin en agir bilesenlerinden biridir.
Ayarlanabilir ayaklar veya simler kullanilarak hassas seviyelendirme yapilmalidir. Kasnak ve kablolarin saft igindeki
hizalamasinin dogru oldugundan emin olun. Yanlhs hizalama, halat asinmasing, titresime ve enerji kaybina neden olabilir.
Baglanti civatalarinin dogru torkla sikildigindan emin olmak igin tork anahtarlari kullanin.




3. Kontrol kabininin (kontrol panelinin) montaji: Kontrol paneli, teknik gizimlerde

L W LR l'l:!:i.:.f:':!‘t
belirtilen yere (genellikle duvara veya zemine) saglam bir sekilde sabitlenmelidir. 11'!*'.l:':'%':iil;!il;l;lil;l;:;!:l
Panelin dusmesini veya devrilmesini énlemek igin uygun sabitleme elemanlari “"'”:iilil:iii:F:I:I:iEiii;I:
kullanilmalidir  (érnegin  kimyasal pimler, celik pimler). Yeterli alan ve elektrik @;l;l;!|l]l|!1||1|lpi|i|||

baglantilarina erisim saglanmalidir. Panelin i¢ bilesenleri toz ve nemden korunmalidir.
Panelin dikey ve yatay hizalamasi, su terazisi veya lazer aletleri kullanilarak kontrol
edilir.

4. Ana ayirici baglantisinin kurulumu: Ana ayirici anahtari, kolay erisilebilir ve agikga
isaretlenmis bir yere kurulmaldir. Bu anahtar, acil durumlarda veya bakim sirasinda
tidm sisteme giden gu¢ kaynagini kesmek igin kullanilir. Anahtarin kapasitesinin
asansérin gug gereksinimlerine uygun oldugundan emin olunmalidir. Kurulum
sirasinda yalitimli tornavida setleri ve voltaj test cihazlari kullanilir.

5. Hiz kontrol cihazinin montaji: Hiz regulatérd, teknik cgizimlerde belirtilen yere
(genellikle makine dairesi zemini veya 6zel bir kaide Uzerine) saglam bir sekilde monte
edilmelidir. Regulatér halatinin kasnaklardan dogru sekilde gectiginden ve yeterince
gergin oldugundan emin olun. Halatin sdrtinme yuzeyleri temiz olmalidir. Test
anahtarlari kolayca erigilebilir ve saglam bir sekilde takiimig olmalidir. Montaj sirasinda
su terazisi ve metre gibi temel élgcum aletleri kullanihr.

6. Fren mekanizmalarini kontrol edin ve ayarlayin: Tahrik Unitesine entegre edilmis frenlerin
duzgun calistigini kontrol edin. Fren balatalarinin durumu ve balatalar arasindaki bosluklar
teknik ozelliklere gére hassas bir sekilde ayarlanmalidir. Fren serbest birakma ve debriyaj
mekanizmalarinin dizgun calistigindan emin olun. Bu ayarlamalar igin ézel anahtarlar ve
hassas élgim aletleri gerekebilir.

7. Guivenlik devresi bilesenlerinin baglantisi: Kontrol paneline giden tum
guvenlik devresi kablolari (or. kapi kilit anahtarlari, limit anahtarlari, tampon
anahtarlari) uygun terminal bloklarina baglanmalidir. Her baglantinin siki ve
guvenli oldugundan emin olun ve kablo semalarini dikkatlice izleyin.
Multimetreler veya voltaj dedektoérleri gibi elektrik test cihazlar, guvenlik
devresindeki her bilegenin dogru polariteye (varsa) ve iglevsellige sahip
oldugunu dogrulamalidir. Kablolarin kablo kanallarinda duazenli bir sekilde
yoénlendirildigini ve sikisma riski olmadigint dogrulayin.

8. Kablo dégseme ve sonlandirma: Tum elektrik kablolari (gug, kontrol, sinyal) uygun kablo kanallari veya borular
icinde duzgun bir gsekilde désenmelidir. Bu, hem guvenlik hem de duzen agisindan énemlidir. Terminal seritlerine
yapilan tim baglantilar dogru sekilde etiketlenmeli ve yalitiimalidir. Kablolarin keskin kenarlardan gegmemesi ve
mekanik hasara maruz kalmamasi saglanmalidir. Bu asamada kablo siyirma pensesi, kablo kivirma pensesi ve
yaltim bandi kullanilir.

5. KABIN BILESENLERININ MONTAJI

5.1 TEMEL KABIN BILESENLERI g
=1 |
- Kabin gergevesi - p—
- Kabin zemini “Zetmin » F._——-——j Jll| stkoide
- Kabin duvarlari ve tavani posiekisl, (N === =
- quin kaISI Arag kE)In.t-fo.I.pqlﬁeli i e e
- Kapi mekanizmasi roral__ 1 | ~5
- Kabin Ust kontrol paneli ~ Bl e ’/
- Kabin kontrol paneli L 1l b

- iletigim sistemleri
- Aydinlatma ve havalandirma

alt kaide

— ‘Asansér kabini

= kapi esigi
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5.2 KABIN MONTAJI iILKELERI

1. Kabin gergevesi montaiji: Kabin gergevesinin alt kirigi (Glvenlik Tahtasi) ve Ust kirigi (Gapraz Baglik) teknik gizimlere
goére monte edilir. Bu pargalar genellikle saftin Gstinden veya altindan dogru konuma tasinir. Parasiit sistemi ve kilavuz
makaralar gibi glivenlik bilegenleri, cerceveye dogru sekilde takilmali ve ayarlanmalidir. Cergevenin dik ve dogru
sekilde hizalandigindan emin olun. Tum civatall baglantilar belirtilen tork degerine gére sikiimalhdir. Montaj sirasinda
kaldirma ekipmani (ér. ceraskal, 6zel kabin krikolart), tesisat veya lazer aletleri ve tork anahtarlari kullanin.

2. Kabin zemininin yerlestirilmesi: Kabin zemini platformu, kabin cergevesinin alt kiriglerine yerlestirilir. Platformun
seviyesi ve mukavemeti kontrol edilmelidir. Titresim yaltimini saglamak igin gerekli titresim yaliticilari veya pedleri dogru
sekilde yerlestiriimelidir. Platform, ¢cerceveye saglam bir sekilde sabitlenmelidir. Bu asamada hassas seviyeleme igin su
terazisi ve simler kullanilir.

3. Kabin duvarlarinin ve tavaninin montaiji: Kabin duvar panelleri ve tavan, Ureticinin talimatlarina goére sirayla monte
edilir. Panellerin birbirine ve gergeveye sikica oturdugundan emin olun. Kabin aydinlatmasi ve fan gibi tavan bilesenleri
monte edilir ve elektrik baglantilari icin hazirliklar tamamlanir. Bu agamada matkap, gesitli anahtar setleri ve tel
styirma/kelepceleme pensesi gibi temel el aletleri kullanilir.

4. Kabin kapisi ve kapi mekanizmasi montaji: Kapi tahrik sistemi ve kapi raylari arag sasisinin Ustine
monte edilir. Kapi panelleri raylara asilir ve dogru sekilde ayarlanir. Kapilarin serbestge ve sessizce hareket
ettiginden emin olun. Kapi tahrik motoru ve kontrol Unitesi baglanir. Kapi durdurucular ve gavenlik kenarlari
gibi guvenlik cihazlan takimal ve caligmasi kontrol edilmelidir. Bu agamada tornavida, anahtar seti ve
elektrik test cihazlar kullanilir.

ab

5. Kabin Ustl kontrol panelinin montaji: Kabin tavan kontrol paneli, aracin tavanina kolayca erigilebilen bir
-n—n yere sabitlenir. Bu panelin elektrik baglantilari (kontrol sinyalleri, guvenlik devresi) yapilir. Acil durdurma
dagmesi, kontrol anahtari ve priz gibi bilesenlerin dogru ¢alistigi kontrol edilir.

—
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yukseklikte kabin duvarina monte edilir. Cagri dugmeleri, kat géstergeleri ve diger araylz bilegenlerinin
dogru sekilde baglandigindan emin olun. Acil durum ¢agri dagmesi ve interkom sistemleri baglanir ve test
edilir.

6. Kabin kontrol panelinin (COP) montaji: COP, teknik gizimlerde belirtilen konumda ve ergonomik bir |

&C
&

‘.&) Y. 7. Kabin aydinlatmasi ve havalandirmasi: Kabin aydinlatma armatdrleri ve fanlar tavan paneline
U =~ monte edilir. Elektrik baglantilar yapilir ve dogru calistiklari kontrol edilir.

8. Diger i¢ donanimlarin montaji: Aynalar, tirabzanlar ve dekoratif paneller gibi diger i¢ aksesuarlar monte edilir. Bu
parcalarin saglam ve gavenli bir sekilde takildigindan emin olun. Kabin igindeki zemin kaplamasi désenir.




6. VING HALATLARININ VE KAYISLARININ MONTAJI
6.1 YUK TASIYICI ELEMANLARIN TURLERI

Tel halatlar: Bunlar, genellikle gok telli, yiksek gerilme mukavemetine sahip esnek
celik kablolardir ve asansér kabini ile kargi agirhgr tasir. Geleneksel sistemlerde
kullanilirlar.

Duz kayislar: Bunlar, ézellikle bazi modern diglisiz sistemlerde (MRL) gelik kablolarin
yerine kullanilan, daha ince, esnek ve yuksek mukavemetli sentetik veya celik takviyeli
kompozit kayislardir.

6.2 HALAT VE KAYIS MONTAUJININ ILKELERI VE UYGULAMALARI

1. Halat/kayis secimi ve kontrolii: Kurulumdan énce, proje spesifikasyonlarina gére
halat veya kayis tipi ve ¢apinin dogrulugunu kontrol edin. Kesik, ezilme, korozyon,
egrilme veya yipranma gibi hasarlar igin dikkatli bir gérsel kontrol yapilmaldir.
Hasarll malzemeler asla kullaniimamalidir.

2. Geri gekme: Halatlar veya kayisglar, makine dairesindeki tahrik tekerlegi ve varsa
saptirma kasnaklari araciigiyla safta dikkatlice indiriimelidir. Bu iglem, halatlarin
bukilmemesi veya duagumlenmemesi igin dikkatli bir sekilde kontrol altinda
gerceklestiriimelidir. iletim yéntemi, asansér tahrik sistemine (6rnegin 211, 11) ve saft
duzenine gore degisir; ilgili teknik cizimler dikkatle takip edilmelidir. Bu islemde raflar
ve halat/kayis kuplérleri kullanilir.

3. Halat/cember baglantilarinin yapilmasi: Halatlar veya kayiglar, teknik gizimlerde belirtilen yéntemler kullanilarak
kabin cercevesine ve kargl agrlik cergevesine guvenli bir sekilde baglanmalidir. Halat kilitleri  (halat
tutamaklari/klipsleri) veya ézel kayis baglanti elemanlari kullaniliyorsa, bunlar Greticinin talimatlarina gére dogru
sayida ve aralikta takiimali ve tim baglantilarin yeterince siki ve gtvenli oldugundan emin olunmalidir

4. Germe ve esit dagitim: Asansoér sistemini kurduktan sonra, tim halatlarin veya kayislarin esit sekilde gerildigini
kontrol edin. Esit olmayan gerginlik farkli halat aginmasing, titresime ve dengesiz strtse neden olabilir. Ozel gerginlik
olgum aletleri kullanilarak, her halatin gerginligi teknik 6zelliklere gére hassas bir sekilde ayarlanmalidir. Bu ayarlama
genellikle yay mekanizmalari veya halatlarin altindaki 6zel gerdirme vidalar kullanilarak yapilir.

5. Son guvenlik kontrolleri: Tum halatlarin kasnak oluklarina dizgun bir sekilde oturdugundan ve herhangi bir hasar
veya asinma belirtisi géstermediginden emin olmak igin son bir gérsel inceleme yapiimalidir. Halatlarin safttaki
herhangi bir engele takimadigindan veya surtinmediginden emin olmak igin tam bir hareket aralhd da kontrol
edilmelidir.
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IV ELEKTRIK TESISATI o ,
B : 1. Elektrikli bilegenlerin montaji sirasinda saglik
. ASANSOR EKIPMANI ve guivenlik kurallari

Elektrikli ekipmani kurarken, caligmadan énce gug kaynaginin baglantisini
kesmek, uygun aletler ve kisisel koruyucu ekipman kullonmak, tesisatta
hasar olup olmadigini kontrol etmek ve kullanim talimatlarina ve LOTO
ilkesine uymak gibi saglik ve gtvenlik kurallarina uymak énemlidir.

Elektrikli ekipmanlarin kurulumunda temel saglik ve guvenlik ilkeleri:

1. Elektrik figinin ¢ekilmesi ve baglantisinin kesilmesi: Elektrikli ekipman Uzerinde c¢aligmadan
oénce, gug kaynagiyla baglantisint tamamen kesin ve voltaj olmadigini kontrol edin.

&,;’ 2. Uygun alet ve ekipman kullanimi: Yalitimli aletler gibi elektrik igleri igin uygun aletler ve eldiven, gtvenlik
ayakkabisi, guvenlik gézIugu gibi uygun kisisel koruyucu ekipman kullanin.

oy

3. Calisma sahasinin glivenliginin saglanmasi: Calisma sahasi yeterince guvenli hale getirilmeli ve tim
acikliklar (6rn. zeminde, duvarlarda) citle cevrilmeli veya isaretlenmelidir.

& 4. Tesisatin kontrol edilmesi: Kablolar, fisler ve prizler dahil olmak Gzere elektrik tesisatinin durumunu
=~ hasar agisindan kontrol edin.

5. igletim talimatlari: Kurulocak ekipmanin kullanim talimatlarina ve teknik belgelerine dikkatle
uyulmalidir.

is kiyafetleri gibi uygun KKD kullaniimahdir.

7. Kazara enerjilenmeye karsi koruma: Gic kaynaginin baglantisi kesildiginde, ¢alisma sahasi kazara

@ 6. Kisisel koruyucu ekipman (KKE): Yalitim eldivenleri, glvenlik ayakkabilari, gtvenlik gézlikleri ve uygun
0 enerjilenmeye kargl, drnegin kilittleme/etiketleme prosedrleri ile korunmalidir.

8. Yuksekte calisma: YUksekte calisma yaparken, sabit merdivenler veya yuk asansérleri kullaniimal ve
uygun dusme korumasi saglanmaldir.

= 9. iletigim: isyerleri uygun sekilde isaretlenmeli, yeterli aydinlatma saglanmali ve c¢aliganlar arasinda
Py E yeterli iletisim saglanmalidir.

A 10. Kapah alanlarda ¢alisma kurallari: Kapal alanlarda elektrikli ekipman Uzerinde galismak, yeterl
havalandirmanin saglanmasini ve yeterli sicakhidin korunmasini gerektirir.

g 11. Yangin énleme: Hasarli kablolarin kullaniimamasi, prizlerin asir yaklenmemesi, elektrikli cihazlarin yanici
{‘: maddelerin yakininda kullanilmamasi gibi yangin énleme kurallarina uyulmaldir.

Ek rehberlik:

e Kuru kosgullarda gcaligma: Nemli kosullarda elektrikli ekipman tGzerinde ¢alismaktan kaginin.

« Fiziksel uygunluk: Calisanlar, isi gtvenli bir sekilde yuratmek igin iyi bir fiziksel kondisyona sahip olmalidir.
 Diizensizlikleri fark etme: Elektrikli ekipmmanin ¢alismasindaki tim duzensizlikleri not edin ve amirinize bildirin.
o Topraklama: Elektrikli ekipmanin uygun sekilde topraklandigindan emin olun.

o Dusmeye karsi koruma: Yiksekte calisirken guvenlik aglari veya emniyet kemerleri gibi uygun disme korumasi
kullaniimahdir.

» Tesisatin gocuk korumali olmasi: Elektrik tesisati cocuk korumali olmalidir.




2. Kaldirma ekipmanini baglamak i¢in baglanti gemalarinin analizi

Kaldirma aracinin elektrik gemasi, hem ekipmanin kurulumu (montaiji) hem de galismasi sirasinda gerekli olan bir
dokUmantasyon pargasidir. Makine dairesinde veya makine dairesi olmayan asansérler icin kontrol kabininde veya
kabinde tutulmalidir.

Ekipmanin ¢aligmasi sirasinda meydana gelen arizalarin ve hatalarin analiz edilmesi ve giderilmesi icin temel bir
belgedir.

Buna ek olarak, mikroigslemci kontrollerinde, baglanti semalarina genellikle kurulum parametrelerinin listeleri ve
cevresel bilesenlerin bireysel giris / gikislarinin atamalari veya adreslerinin listeleri eslik eder.

Bir asansoér ekipmani baglantisinin baglanti semasini analiz etmek, dizgidn ¢alismasi igin gerekli olan tim elektrikli
bilesenleri ve baglantilari tanimlama ve anlama sdrecidir. Bu sema baglantilari, kontrolleri, motorlari ve diger elektrikli
ekipmanlari igerir.

2.1. Diyagram elemanlari:

o ‘ ' il L,;}' SAICD Y o
e Motor: Vincin hareketinden sorumlu bilesen. = X
o Kontaktorler: Motoru kontrol eden, acip kapatan bilesenler.
o Roleler: Kontaktoérleri ve diger cihazlar kontrol etmek igin kullanilan Mo 4oas 1
elemanlar. %} f ? g | €&
+ Sinyalizasyon: Asansérin durumunu gésteren elemanlar (&rn. jﬁxl =
hareket yénu, acik kapt). 2 235 3
» Guvenlik bilegenleri: Asansért arizalardan koruyan elemanlar.
« Sensoérler: Vincin durumunu izleyen elemanlar (6rn. seviye sensérleri, =
kapilar). —
e . . . e 1% KONNEKTOR NUMARASI: TERMINAL NUMARASI
e Kontrol elemanlari: Operatdérin vinci kontrol etmesini saglayan / k/ -
elemanlar. = ot

X

2.2. Program tiirleri:
» Tek periyotlu diyagramlar: Genellikle ana akim akigini temsil eder.

== —?— —+— _i_ ( . i o Montaj diyagramilari: Ayri bilesenlerin konumlarini ve baglantilarini

= i . detaylandirir.
BAGLANTI DUGUMU BAGLANTI YOK . . o o .
8 dugim oimadan kesisen ¢ Blok diyagramlari: Ana bilegsenler ve bunlarin etkilegsimleri ile sistemi

Cizim yaziiminin ayarlarina bagl e
cizgiler, tek tek teller arasinda

olarak;gilietkeniBbaglantisig, sy baglanti olmadig anlamina gelir. bir butin olarak temsil eder.
sekilde gergeklesir — . . .. R
e 2GR  Fikir diyagramlari: Genellikle tasarim igin kullanilir, sembolik 6geler
icerirler.
2.3. Sema analizi: ]
A . . i -G81.203 - 9 {ﬁ\ BT NOt RSSISIMT, BIT
e Elemanlarin tanimlanmasi: Diyagramin tim &gelerini bulun ve i telin digerinin
tanimlayin. z upogggfgy;g”e
e Baglantilari anlama: Elemanlarin birbirlerine nasil baglandigini STl TR e
onu atlayip
CIthImG. Noktasiz dik E 2 = atlamadigini tanimlar.
¢ Caligmayi analiz edin: Farkli elemanlarin vinci kontrol etmek igin “.‘9"F7r'°bke§|‘§e't‘ :_|L i 3 ,_‘?— -
T < Gizgiler baglanti i
nasil birlikte caligtigini anlayin. ' o oimadigini BB
e Kontrol noktalarini belirleme: Vincin performansini izlemek igin gésterir. g
kullanilan tam kontrol noktalarini bulun ve tanimlayin.
» Glvenlik noktalarini belirleyin: Vinci arizalardan koruyan tim
guvenlik noktalarini bulun ve tanimlayin.
ADIwp o e %)

Kaynak: controlbyte.pl

2.4. Destekleyici araglar:

» Diyagram: Bu, vincin teknik belgelerinde veya Ureticinin web sitesinde bulunabilir.

e Dokimantasyon: Semanin ve bilesenlerinin calismasini agiklayan ek materyal.

o Calisma prensiplerinin anlasilmasi: Elektrikli bilegsenlerin calisma prensiplerinin bilinmesi, semanin anlagiimasinda
anahtar rol oynar.

Unutmayin: Sema ve dokimantasyonun kapsamli bir sekilde analiz edilmesinin vincin montajini ve devreye
alinmasini, denetimlerin ve bakimin planlanmasini ve gerceklestiriimesini kolaylastirdigini ve vincin ytkseltiimesi
sirasinda gerekli oldugunu hatirlamakta fayda vardir.

Onemli! Diyagram analizi séz konusu ving modelinin &zellikleri ve teknik belgeleri dikkate alinarak
yapilmalidir.
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2.5 Diyagram analizindeki tipik hatalar:

e TUm gUvenlik devrelerinin dahil edilmemesi.

« Limit anahtarlarinin yanhs baglanmasi (érn. son konuma ulagildiginda devrenin kesilmemesi).
e Sensorlerden geri bildirim alinmamasi.

* Motor korumasinin ihmal edilmesi (termikler, agiri yukler).

2.6. Bir plan analiz edilirken nelere dikkat edilmelidir?

1. UNITE KAPI ACILMASI VEYA ASIRI YUKLENME DURUMUNDA DURACAK MI?
2. TUM HAREKET YONLERI LIMIT ANAHTARLARI ILE KORUNUYOR MU?
3. KONTAKTORLER KARSILIKLI ELEKTRIK/MEKANIK KILITLEMEYE SAHIP Mi (ORN. YUKARI-ASAGI)?
4. BiR GUG KESINTISi UNITEYI OTOMATIK OLARAK DURDURUYOR MU?
@ 5 SEMA BIR FAZ SIRASI KONTROL ROLESI ICERIYOR MU?

Kullanim: Basitlestiriimis mantik semasini takip ederek ana ve guvenlik devresi baglanti semasini monte ettikten sonra
asanséran dogru ¢aligip calismadigini kontrol edin: e
1. BASLA! Yukari hareket dugmesine basin:

« Kosullarin kontrol edilmesi (kapi kapali, agirt yik yok, kaldinm

kenari etkin degil).

e Yukari hareket motoru kontaktérinun etkinlestiriimesi.

e Fren uygulandi.

¢ Kaldirma hareketi.
2. DUR! Durdurma:

sTOR
-S4E---

STOP
butonu

normalde
kapali (NC)

¢ Limit anahtarinin etkinlestiriimesi veya serbest birakiimasi. A
¢ Kontaktéran devre disi birakiimasi. START 30 & -X\-

q q butonu 2 o e
e Fren etklnle§|r. normalde acik
» Asansorun durdurulmasi. e

Kaynak: controlbyte.pl

3. Kaldirma ekipmanlari igin gli¢ kaynagi ve koruma sistemlerinin kurulumu

Binadaki yerel elektrik sebekesinden gelen gug¢ kaynagi, asansér makine dairesinde bulunan ana saltere ve makine
dairesi olmayan asansérlerde genellikle Ust katin kuyu kapisinin yaninda bulunan kontrol panosuna beslenir. Ana
salterin asansérin elektrik tesisatinin ilk bilegseni oldugu varsayilir. Gegmiste, sigorta seklinde kisa devre korumasi ve
termal kesici ve hat kontaktéra geklinde asirt yuk korumasi dogrudan ana salterin arkasina monte edilirdi. Limit
anahtari kontaklart da hat kontaktéra bobininin gug devresine yerlestirilirdi.

Gunumuzde kullanilan ana devre kesiciler, kisa devre ve asirl yuk korumasi iceren kompakt devre kesiciler olarak
adlandirilir.

Gug devreleri, kaldirma mekanizmalarini galistirmak ve kontrol etmek igin elektrik saglar.

3.1Gug¢ sisteminin ana bilesenleri:

« Ana gii¢ kaynagi - 3 fazl gug hatti 400V/50Hz.
» Ek gli¢ kaynag
- bagimsiz tek fazl hat 230V
- biri kabin aydinlatmasi ve sinyalizasyon devresi igin,
- digeri saft aydinlatma devresi igin.
e Pano - guvenlik ve anahtarlama aparatlarint igerir.
e Glg kablolari - yUk ve gluizergah uzunlugu igin uygun boyutta.
» Transformatoér - dlstk voltaj beslemesi veya galvanik ayirma gerekiyorsa.
« invertérler/[yumusak yolvericiler - motorlarin kademesiz hiz kontrold igin.

3.2 Glivenlik sistemleri

Guvenlik énlemleri insanlari, ekipmanlari ve tesisatlar kisa devrelerin, asirn yuklerin veya arizalarin etkilerinden
korumak igin tasarlanmistir.




TiPiK GUVENLIK OZELLIKLERIi: . \ | \ | \\I
| = —_—
e Asint akim devre kesicileri - asiri ydk ve kisa devreye karsi

koruma saglar. da

» Kagak akim devre kesicileri - elektrik carpmasina karsi korur. L

* Faz kontrol sistemi - faz sirasi/yén degisikligine kargi koruma o I - I> I>
saglar. |2 [4 lﬁ

e Termik réleler - motorlari agiri Isinmaya kargi korur. _
Kaynak:fif.com.pl
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3.3. Kaldirma ekipmanlarinda gli¢ ve koruma sistemlerinin kurulumu

Kaldirma ekipmanina gig¢ ve koruma sistemlerinin kurulmasi, gavenli ve guvenilir caligsmasini saglamada énemili bir
adimdir. Asagida bu surecin genel bir agiklamasi yer almaktadir:

1. Kurulum igin hazirlik

e Teknik dokiimantasyonun analizi: Elektrik semalarina, gug planing, Greticinin gereksinimlerine asinalik.

« Uygun bilesenlerin segimi: iletkenler, devre kesiciler, sigortalar, kontaktoérler, roleler, gug kaynaklari, artik akim
korumasi, parafudrlar.

e Yerel k<)>§ullar|n degerlendirilmesi: Kurulum sahasinin incelenmesi (6rn. makine dairesi, asansér saftlar, dagitim
odalari).

2. GUg kaynagi sistemlerinin kurulumu

» Besleme hatlarinin montaiji:  Acil durdurma sistemleri:

- Kablolarin standartlara uygun olarak dégenmesi (PN-HD 60364). - Guvenlik mantarlari, asir yuk sensorleri,

- Kablo yollarinin ingasi, kablolarin tepsilere, borulara veya frenleme cihazlari.
kanallara yénlendiriimesi.

« Ving tahrikinin baglantisi (6rn. invertér): » Yardimci ekipman igin gii¢ kaynag:

- Gug kaynaginin motora, fren sistemine, kontrole - Kabin aydinlatmasi, sensérler, havalandirma,
baglanmasi. alarm sistemleri.

e Glg¢ dagitim panosunun baglantisi:
- Ana guc anahtarinin montaiji.
- Asiri akim ve artik akim devre kesicilerinin montaji ve asiri gerilim Faz kablosu (L1) Gi

korumasi.
Faz kablosu (L2) {a

3. Guvenlik sistemlerinin kurulumu

« Elektriksel korumalar: Faz teli (13) W
- Agiri yuk ve kisa devre korumasi. NGtr iletken (N) ui
i |

- Kagak akim korumasi (elektrik garpmasina karst).

o : |
- Asiri gerilim korumasi. K°r”y”(‘;;‘)"etke” | =4

» Mekanik ve iglevsel glivenlik 6zellikleri:

- Limit anahtarlari (Ust ve alt).

- Saft ve kabin kapilarindaki gtvenlik anahtarlari.

- Hiz ve konum kontrol sistemleri (6rn. enkoderler, sensérler).
- Acil durum gucu veya kurtarma sistemle
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4.Test ve devreye aima

¢ Gug kaynagi ve koruma sistemlerinin fonksiyonel testleri.

Koruyucu iletkenlerin surekliliginin ve yalitim direncinin kontrol edilmesi.
Tum korumalarin fonksiyonel testleri.

YUkIU ve yUkstuz deneme devreye alma.

Olgum ve kabul protokollerinin hazirlanmasi.

NOT: UNIVERSAL BIR METRE ILE KABLO SUREKLILIGI KONTROLU YAPARKEN, GUG KAYNAKLARINI KAPATIN.

e NOT: HICBIRINIi ATLAMADAN TUM GUVENLIK OZELLIKLERI UZERINDE KONTROL TESTLERI GERGCEKLESTIRIN.

Kullanin: S§emaya gére, gug kaynagdi ve koruma devrelerinin surekliligini, gu¢ kaynagi uygun sekilde kapaliyken bir
multimetre ile kontrol edin. Sonuglari kaydedin ve teknik dokimanlardaki verilerle kargilastirin.
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5. Standards and regulations

» Tesisatlar standartlarin gerekliliklerini karsilamalidir:
- PN-EN 81 - yolcu ve esya asansérleri igin.
- PN-HD 60364 - algak gerilim elektrik tesisatlari igin.
- Teknik Denetim Ofisi (UDT) kararnameleri.
- Saglik, givenlik ve kaza 6nleme yonetmelikleri.
- Makine direktifleri




4. Asansor ekipmanlari igin kontrol ve diizenleme sistemlerinin kurulumu

Kaldirma ekipmanlari igin kontrol ve duzenleme sistemlerinin kurulumu, asansérler gibi kaldirma ekipmanlarinin
kurulumu ve devreye alinmasi sdrecinin énemli bir pargasidir. Bu cihazlarin yUrUrlikteki standartlara ve yénetmeliklere
uygun olarak guvenli ve verimli bir sekilde calismasini saglamak igin bir dizi adim igerir.

4.1. Montaj icin hazirhk

1. Teknik dokiimantasyon: 2. Alet ve ekipmanlar:
« Elektrik ve hidrolik diyagramlarin okunmasi (varsa), ¢ Multimetre, voltaj test cihaz, izolasyon direnci élger,
e Ekipman Ureticisinin talimatlarinin analizi, e Montaj aletleri: tornavidalar, anahtarlar, matkaplar, vb.
» Kontrol tesisatinin tasariminin kontrol edilmesi. » Saglk ve guvenlik ekipmanlari (eldivenler, goézlukler,

emniyet kemeri, kask).

4.2 Kontrol sisteminin fiziksel kurulumu

1.Bilegenlerin montaiji:
* !(ontrql panosuntin u'ygun"blr yeremontaj, . e Sinyal ve gug kablolarinin dogru baglanmasi,
e Invertérlerin, PLC'lerin, rolelerin, kontaktérlerin, gug « Kablolarin ve terminallerin etiketlenmesi
kaynaklarinin, limit anahtarlarinin, sensérlerin (érn. « Sistemin topraklanmasi ! "
konum) montaiji : #
e Kablolarin kablo gliizergah planina gére dizenlenmesi. # B
pct?

2. Kablolama:

Not. Su anda tum kontrol bilesenleri bir butin olarak kontrol kabininde bulunmaktadir

4.3 Programlama ve yapilandirma

[o[o]e[o]e] 1. Programlanabilir cihazlar:

« islevsel gereksinimlere gére PLC programlama (érn. asansér galisma mantig, kat éncelikleri),
« invertér yapilandirmasi (6rn. asansér hizi, hizianma, frenleme),
« Sensér kurulumu (seviyeler, yukler, kapilar, vb.).

ooo

|O|O|O|O|O|

4.4. Baglatma ve test etme

1. Performans testleri: 2. Guvenlik testleri:
e Girig ve ¢lkis sinyallerinin dogrulanmasi, e Limit anahtarlarinin ¢alisma testi,
e YUksUz kosgullar altinda sistem calismasinin e Acil durum freninin ¢alisma testi,

simulasyonu,
e Konum, yUk, seviye sensorlerinin kalibrasyonu.

4.5.Teknik onay ve dokiimantasyon

Acil durdurma ve yedek sistemlerin testi.

Operatoérler igin kullanim talimatlari,

e Lansman protokolinun hazirlanmasi, - ; . . N
Kabul igin UDT'ye (Teknik Denetim Ofisi) bildirim.

e As-built dokimantasyonunun teslimi,

5. Kaldirma ekipmanlari i¢in giivenlik devrelerinin kurulumu

Asansér ekipmani igin givenlik devrelerinin kurulumu, asansérlerin (érn. yolcu asansérleri, yik asansérleri, engelli
platformlari) guvenli bir sekilde caligmasini saglamanin temel unsurlarindan  biridir. Acil durumlari énleyen ve
kullanicilart ve ekipmani koruyan bilegenlerin kurulumunu ve baglantisini igerir. Agagida, bu tur devrelerin kurulumu
hakkinda genel bilgiler veriyorum.

5.1. Glivenlik devrelerinin amaci

e Guvenlik devreleri asagidakiler igin tasarlanmigtir:

 Vincin tehlikeli kosullar altinda galismasini 6nlemek

 Bir ariza durumunda vincin galismasini otomatik olarak durdurmak

+ insanlan diigmekten, sikigmaktan, elektrik carpmasindan vb. korumak.

5.2. Asansor guvenlik devrelerinin elemanlari

« Cubuklar: Saft ve kabin kapisi limit anahtarlari * Kilit kontrollt kapr kilidi - _
« Halat guvenlik anahtari (halat kopmasi veya gevseklik ¢ Kabin ve katta STOP dugmesi o
sensord) e Kabin ve kat kapisi gbézetleme sensorleri

Ust/alt limit anahtar

Tutucu: Kabin gtvenlik freni

Hiz kontrol devresi ve kavrayicilar

Acil durum gug ve kurtarma sistemi (6rn. UPS, akuler, acil
durum inisi)
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5.3 Guvenlik devrelerinin kurulumundaki adimlar

 1.Bilegenlerin tasarimi ve segimi
e EN 81-20, EN 81-50, EN I1SO 13849'a uygun olarak
e UDT gereksinimlerinin dikkate alinmasi

2. Bilesenlerin fiziksel kurulumu
¢ Salterlerin, sensérlerin ve kablolarin teknik dokimantasyona uygun olarak kurulumu
« Kontrol kabinine kurulum (&rn. gavenlik réleleri, PLC'ler)
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Kaynak: ElektrolLift

3. Kontrol sistemine baglanti
« Guvenlik devresindeki baglantilar NC (normalde kapali) mantiginda yapilmalidir, béylece bir kesinti bir hatayi
gosterir.

4. Functional tests
« Functional tests of each safety device (e.g. door opening, wire breakage, over-speeding)
e Tests in accordance with the UDT acceptance procedure.

Kurulumla ilgili pratik notlar. Kendi kendini test fonksiyonuna (TEST) sahip guvenlik rélelerinin kullaniimasi tavsiye edlilir.

' Onemli: Glvenlik devresinde képrileme veya bypass yapilmasina izin verilmez (denetimli servis modu haric).
Onemli: Kurulum ve test belgeleri eksiksiz olmalidir - OTI tarafindan kabul igin bu gereklidir.

6. Asasnor ekipmani igin kontaktér-role kontroliiniin montaiji

6.1. Kontaktér-role kontrolii nedir?

Kontaktér-transistér kontrolQ, elektrik sistemlerinde kontrol mantigini gergeklestirmek icin kullanilan klasik bir yéntemdir:

« kontaktérler - elektrik tuketicilerini (6rn. motorlar) agmak ve kapatmak igin,

« réleler - mantiksal iglevleri yerine getirmek igin (érn. zaman gecikmeleri, mandallar, hareket yéninin
degistiriimesi),

 guvenlik elemanlari - limit anahtarlari, termal anahtarlar, sigortalar,

« kontrol diigmeleri ve anahtarlar - manuel baslatma/durdurma igin.

6.2. Sistemin tipik bilesenleri:

Bilegsen Fonksiyon
SUrdcunun devreye alinmasi

Motor kontaktérd . . .
Hareket yénu secimi (yukari/asagn)

Yon rélesi

Zamanlama rélesi Gecikme veya emniyete aima
Sinirlayicilar Hareket kisitlamasi

STOP dugmesi Acil durdurma

Termistor Motorun asiri iIsinmasini 6nleme




6.3 Kaldirma ekipmaninda kontaktér-réle kontroliiniin montaiji:

1. Kontrol sisteminin tasarimi

+ Konsept ve uygulama semasinin gelistiriimesi.
« islem sirasinin belirlenmesi (asansér calisma sirast).
« Bilegenlerin segimi: kontaktorler, réleler, butonlar, sensérler, limit anahtarlari, PLC (sistem hibrit ise).

2. Kontrol panelinin hazirlanmasi

e Montaj plakasinin montaiju.
e DIN raylarinin ve kablo kanallarinin konumlandiriimasi.
 Bilesenlerin semaya uygun olarak dizenlenmesi ve sabitlenmesi.

3. Sistem kablolamasi

e GU¢ kaynagi baglantilart.

e Roleler, kontaktérler ve diger kontroller arasindaki baglantilar.
e Kablolarin teknik dokimantasyona gore isaretlenmesi.

e Uygun kesitlere ve yalitima sahip iletkenlerin kullaniimasi.

4. bilegenlerin bir kaldirma cihazina montaji

« Operatér paneline kontrol dugmelerinin montaji (yukari/asagi, STOP, alarm).
« Limit anahtarlarinin montaji (érn. agin katlarda durdurma).
e Asansér tahrik motoru ve aktatérlerin baglantisi.
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Kaynak: ElektrolLift

5. Test etme ve baslatma

e Dogru baglantilarin dogrulanmasi.

* Test calistirmasi (manuel gecgersiz kilma).

e Guvenlik cihazlarinin testi: termikler, acil durdurma, limit anahtarlari.
e Parametrelerin ayarlanmasi (6rn. zaman rélesi sureleri)

Kullanim: Kontaktér-réle kontrol sisteminin montajini sematik ve montaj semasina gére gergeklestirin. Bir multimetre

kullanarak, guc¢ kapaliyken devrenin surekliligini kontrol edin. Sistemi ¢aligtinn ve dogru calistigini kontrol edin.
Gerekirse, limit sensérlerinin ve zaman rélelerinin ayarlarini dtzeltin.
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6.4. Guvenlik
Kaldirma ekipmani séz konusu oldugunda, asagidakiler 6zellikle nemlidir:

o ¢ift koruma - yedekli emniyet sistemleri,
« sertifikali bilegenler - 6rn. acil durdurma anahtarlari, emniyet réleleri,
@ ° standartiara uygunluk - 5rn. PN-EN 8], PN-EN 60204-1, Makine Direktifi 2006/42/EC.

7. Asansor ekipmanlari igin hiz kontrol sistemlerinin kurulumu

Ekipman hiz kontrol sistemlerinin kurulmasi, bu ekipmanin sorunsuz, guvenli ve enerji tasarruflu caligmasini saglamanin
énemli bir pargasidir.

Kaldirma ekipmani, hassas hiz kontrolii gerektirir:

konfor (yumusak caligtirma ve frenleme),

yukun ve mekanik yapinin korunmasi,

guvenlik standartlarina uygunluk (6rnegin yolcu asansérleri igin EN 81),
enerji verimliligi.

7.1 Hiz kontrol sistemleri tipik olarak:

« frekans dénusturuculer (invertérler),
e PID kontrolorleri,
« konum ve hiz sensérleri (6rn. enkoderler).

7.2 Hiz kontrol bilesenleri

1. Elektrik motoru - genellikle asenkron veya sabit miknatisl senkron.

2. invertér - motora saglanan frekans ve gerilimi degistirerek kademesiz hiz kontroli saglar.
3. Sensérler (enkoderler, takometreler) - hiz ve konum bilgisi saglar.

4. PLC [ mikroiglemci kontrolérii - tim sireci yénetir.

5. Elektromanyetik fren - bir gtvenlik elemani.
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7.3 Kurulum asamalari

1. Kurulumun hazirlanmasi

Ureticinin teknik belgelerinin kontrol edilmesi.
Uygun bilegenlerin segimi (motor glictine ve ving tipine uygun).
Gug¢ kaynaginin kapatiimasi, is istasyonunun emniyete alinmasi.

2. Mekanik montaj

EnDat ve SSligcin ENCA Baglantisi

DA
DA

 inverter ve kontrolérlerin kontrol kabinine sabitlenmesi.
 Sensérlerin - (enkoderler) motor saftina  veya tahrik
mekanizmasina monte edilmesi.

@ )
i)
1)
i)

3. Elektriksel montaj

« inverterin gug¢ kaynagina ve motora baglanmasi.
e Sensorlerin invertdére veya PLC'ye baglanmasi.
e TUm bilegenlerin standartlara gére topraklanmasi.

4. Yapilandirma ve basglatma

invertér  programlama: asadidaki - gibi  parametrelerin
ayarlanmasi:
- hizianma/yavaglama rampasi,
- maksimum ve minimum hiz,
- calisma modlari (vektdr kontrold, U/f, vb.).
Sensoérlerin kalibrasyonu.
YUksUz ve daha sonra yUklu surus testleri.

7.4. Guvenlik

Sistemler guvenlik standartlarina uygun olmalidir (&rn. EN 81-20, EN 60204-1).
Karsi koruma:

- Asir yaklenme,

- Asiri Isinma,

- sensoér arizasl,

- gucg kaynagi kaybi.
Acil durdurma sistemleri gereklidir.

7.5. Dokiimantasyon ve teknik kabul

Kurulum tamamlandiktan sonra agagidakiler yapiimalidir:
- as-built belgelerini hazirlayin,

- teknik incelemeler ve élgtimler yapmalk,

- personeli egitin.
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Tire noktal gizgi, bu i
alandaki bilesenleri
tek bir bilesen
olusturdugunu,
érnegin ayr bir
montaj plakasiia
monte edildigini
gosterir.
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